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1. WSTEP

1.1 OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z remontem pomieszczen pracowniczych monitoringu i dziatu bezpieczenstwa w budynku
administracyjnym Muzeum Slgskiego, polegajgcych na:

e usunieciu Scian dziatlowych GK wraz ze stolarkg drzwiows,

e instalacji nowych $cian dziatowych

e instalacji stolarki drzwiowej,

¢ instalacji oktadzin GKF na istniejgcych scianach dziatowych,

e uzupetnieniu ubytkdw elastycznej wyktadziny obiektowej,

e naprawie i uzupetnieniu ubytkéw w istniejgcych Scianach,

e malowaniu Scian oraz sufitow,

e zmianie lokalizacji dwéch klimatyzatoréw,

e instalaciji linii kablowych nn zasilania rozdzielnic,

e instalacji rozdzielnicy obiektowej sieci podstawowej,

¢ instalacji rozdzielnicy obiektowej sieci gwarantowanej,

e instalacji zasilacza awaryjnego UPS,

¢ instalacji oSwietlenia awaryjnego obiektu,

e instalacji gniazd wtykowych ogdlnego przeznaczenia,

e instalacji gniazd wtykowych wydzielonych,

e instalacji zasilania urzadzen elektrycznych ogdlnego przeznaczenia,

e instalacji zasilania urzgdzen technologicznych,

e instalacji potgczen wyréwnawczych,

e instalacji ochrony przeciwprzepieciowej,

¢ instalacji ochrony przeciwporazeniowe;,

e instalacji nowej szafy LAN,

e instalacji (przeniesieniu) istniejgcych urzadzen/witacznikdw przeciwpozarowych systemow

alarmowych, wylgcznika EPO nowego UPS-a, wylgcznikéw sterowania tuskami szklanymi,
wytgcznikow sterowania zaluzjami, wytgcznikéw odwietleniowych,

¢ instalacji nowego okablowania elektrycznego,
¢ instalacji nowego okablowania komputerowego,
¢ instalacji nowego os$wietlenia ewakuacyjnego.

1.1.1 UCZESTNICY PROCESU INWESTYCYJNEGO:

Zamawiajacy:

Muzeum Slgskie w Katowicach, ul. Dobrowolskiego 1, 40-205 Katowice

Wykonawca:

wytoniony na podstawie postepowania w trybie ustawy ,Prawo Zamowien Publicznych”.

Zarzadzajacy realizacjg umowy:

Muzeum Slgskie w Katowicach, ul. Dobrowolskiego 1, 40-205 Katowice (Komisja Zarzadzajaca)

Uzytkownik:

Muzeum Slgskie w Katowicach, ul. Dobrowolskiego 1, 40-205 Katowice
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Zakres stosowania:

Specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawg do udzielenia zaméwienia i zawarcia
umowy na wykonanie robdt wymienionych w pkt. 1.1.

Okreslenia i nazewnictwo:

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi
podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.2 ZAKRES ROBOT OBJETY SPECYFIKACJA

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robot zwigzanych z modernizacjg i remontem pomieszczen pracowniczych monitoringu i dziatu
bezpieczenstwa w budynku administracyjnym Muzeum Slaskiego w Katowicach, zlokalizowanego przy ul.
Dobrowolskiego 1 w Katowicach.

1.3 DOKUMENTACJA TECHNICZNA OKRESLAJACA PRZEDMIOT ZAMOWIENIA | STANOWIACA
PODSTAWE DO REALIZACJI ROBOT

1.3.1 Wykaz innych dokumentéw majacych wplyw na realizacje inwestycji
e Prawo Budowlane (Dz.U. 1994 Nr 89 poz. 414 z p6zn. zm.)

¢ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002, Nr 75 poz. 690 z p6zn. zm.),

e Prawo Zamowien Publicznych (Dz.U. 2004 Nr 19 poz. 177 z p6zn. zm.),
e Polskie Normy,
e Normy Europejskie.

1.3.2 Zgodnosé robét z dokumentacja technicznag

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ prac i ich zgodno$¢ z specyfikacjg techniczng, polskimi
normami (PN), przepisami prawa budowlanego, sztukg budowlang, projektem budowlanym i
instrukcjami Zamawiajgcego.

Wykonawca jest zobowigzany wykonywac¢ wszystkie roboty Scisle wedtug otrzymanej specyfikacji
technicznej. Jest On zobowigzany do organizacji i zapewnienia w catosci robocizny, materiatow,
sprzetu, transportu i dostaw. Wykonawca zobowigzany jest — przed opuszczeniem terenu budowy —
do oczyszczenia i uporzgdkowania terenu budowy oraz terenéw przylegtych naruszonych przez
roboty budowlane. Podczas rob6ét Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie terenu
budowy przed dostepem osob niepowotanych oraz zniszczeniem w trakcie prowadzenia prac
budowlanych. W przypadku zaniedbania obowigzkéw, Wykonawca na polecenie Zamawiajgcego
zobowigzany jest podjg¢ je natychmiast — pod rygorem wstrzymania robo6t budowlanych z winy
Wykonawcy.

2. PROWADZENIE ROBOT

2.1 OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jakos$¢ zastosowanych
materiatow i wykonanych robét, za ich zgodno$¢ z wymaganiami specyfikacji technicznej oraz poleceniami
Zamawiajgcego.

Polecenia Zamawiajgcego bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg wstrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie
Wykonawca.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia robo6t budowlanych zgodnie z harmonogramem prac,
przedstawionym przez Zamawiajgcego w uzgodnieniu z Wykonawca, uwzgledniajgc m.in.:
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e koniecznos¢ zachowania statej i niezmiennej przez caly okres prowadzenia robdt lokalizacii
stanowiska obstugi systeméw SAP oraz SSWIN. Stanowisko nalezy wydzieli¢ od frontu robét,
zabezpieczy¢ | zapewni¢ mozliwos¢ pracy statej catodobowej dla pracownika Muzeum,
obstugujgcego ww. centrale. Stanowisko zlokalizowane jest w pomieszczeniu monitoringu (pom. nr
1.1.17) poza gtownym frontem robdt (lokalizacje przedstawiono w projekcie budowlano-
wykonawczym branzy architektoniczno-budowlanej — rys. A2 ,Stan istniejgcy”)

e koniecznos¢ zachowania ciggtosci zasilania i funkcjonowania szafy DSO;

e koniecznos¢ zachowania ciggtosci pracy dziatu monitoringu, przy czym istnieje mozliwos¢ czasowej
relokacji dziatu (wraz ze sprzetem i stanowiskami pracy, za wyjatkiem stanowiska obstugi SAP) do
innych pomieszczen objetych zakresem opracowania. Organizacja oraz wykonanie pierwszej
relokacji dziatu monitoringu (do pomieszczenia nr 1.1.01.2) leze¢ bedzie po stronie Zamawiajgcego;
organizacja i wykonanie kolejnych relokacji, w tym relokacji ostatniej do miejsca docelowego, lezeé
bedzie w zakresie obowigzkéw Wykonawcy.

e koniecznosc¢ takiej organizacji pracy, aby wszystkie roboty ucigzliwe, w tym roboty generujgce hatas,
drgania, wibracje, pylenie etc., a takze transport materiatébw budowlanych, narzedzi, urzadzen etc.
na teren budowy, prowadzi¢ w godzinach od 18:00 popotudniu do 6:00 rano, przy czym Wykonawca
ma mozliwos¢ prowadzenia robot w systemie 24-godzinnym 7 dni w tygodniu. Za roboty ucigzliwe,
poza wyzej wymienionymi, uznaje sie wszelkie prace budowlane, transportowe itp., mogace
uniemozliwia¢, ograniczac¢, bgdz stwarza¢ utrudnienia w normalnym funkcjonowaniu Muzeum, tj.
m.in. pracy innych dziatéw, dostepu do Muzeum, korzystaniu z ciggow komunikacyjnych, dzwigow
osobowych, parkingéw, dojazdu do Muzeum etc.

2.2 TEREN BUDOWY

2.21 Charakterystyka terenu budowy

Teren budowy znajduje sie na | pietrze budynku administracyjnego Muzeum Slgskiego w
Katowicach i obejmuje wschodni fragment kondygnacji (pomieszczenie monitoringu, 3
pomieszczenia biurowe oraz S$luze, a takze czes¢ korytarza). Dostep do terenu budowy bedzie
odbywat sie poprzez drogi komunikacji ogéinej (korytarze, windy osobowe, schody).

2.2.2 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy protokolarnie przekaze Wykonawcy teren budowy w czasie i na warunkach
okreslonych w ogdélnych warunkach umowy.

Wykonawca we wskazanym przez Zamawiajgcego miejscu zorganizuje zaplecze budowy i wykona
podtgczenie do medidw, z ktdrych bedzie korzystat na czas umowy.

2.2.3 Ochrona i utrzymanie budowy oraz dojsé¢ do budowy

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone terenu budowy oraz wszystkich materiatow,
sprzetow i elementéw wyposazenia zaréwno znajdujgcych sie na terenie budowy, jak i na drogach
prowadzgcych do niego, od chwili rozpoczecia do ostatecznego odbioru robdét.

Przez caly ten okres materiaty, sprzety, elementy wyposazenia etc., znajdujgce sie na terenie
budowy i na dojsciach do niego, bedg utrzymywane w sposob satysfakcjonujgcy Zamawiajgcego.
Ewentualne ich uszkodzenia zostang przez Wykonawce naprawione, a zabrudzenia oczyszczone.

Zamawiajgcy moze wstrzymac realizacje robaot, jesli w jakimkolwiek czasie Wykonawca zaniedbuje
swoje obowigzki konserwacyjne.

2.2.4 Ochrona wlasnosci i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejgcych czesci budynku oraz wyposazenia, w tym
instalacji wewnetrznych, w obrebie terenu budowy i doj$¢ do niego.

Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajgcego o kazdym przypadkowym uszkodzeniu
tych elementéw, wyposazenia lub instalacji i bedzie wspotpracowat przy naprawie udzielajgc
wszelkiej mozliwej pomocy, ktéra moze by¢ potrzebna dla jej przeprowadzenia.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie ww. szkody spowodowane przez jego dziatania.

2.25 Ochrona srodowiska w trakcie realizacji robot
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W trakcie realizacji robot Wykonawca jest zobowigzany znac i stosowac sie do przepiséw zawartych
we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska.

2.2.6 Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia specjalistyczne oraz odpowiednie
wyposazenie i odziez wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego ma terenu
budowy.

Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich przepiséw prawnych obowigzujgcych w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Materiaty tatwopalne bedg przechowywane zgodnie z
przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od budynkow i sktadowisk, w miejscach
niedostepnych dla oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate w wyniku pozaru, a wynikajgce z
dziatan Wykonawcy.

Uzycie materiatow, ktore wptywajg na trwate zmiany srodowiska, materiatow emitujgcych szkodliwe
promieniowanie sg zabronione. Zamawiajgcy nie dopuszcza zastosowania materiatow
pochodzacych z odzysku lub recyclingu.

2.2.7 Program zapewniania jakosci

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jakos$c¢ robét i stosowanych materiatow.

‘3. ZARZADZAJACY REALIZACJA UMOWY

Dla prawidtowej realizacji i zgodnie z przepisami prawa budowlanego, Zamawiajgcy pisemnie wyznacza
Komisje Nadzorujgca, dziatajgcg w jego imieniu, w zakresie przekazanych mu uprawnien i obowigzkéw.
Wydawane przez Komisje polecenia majg moc polecen Zamawiajgcego.

4. MATERIALY | URZADZENIA

4.1 ZRODLA UZYSKIWANIA MATERIALOW | URZADZEN

Wszystkie wbudowane materiaty i urzgdzenia instalowane w trakcie wykonywania robét muszg by¢ zgodne z
wymaganiami okreslonymi w szczegotowe] specyfikacji technicznej. Na Zzadanie Zamawiajgcego, przed
uzyciem materialu przewidywanego do wykonania robét statych, wykonawca przedtozy szczegdtowg
informacje o zrodle produkciji, zakupu lub pozyskania takich materiatow, atestach etc., na calg partie
materiatu, ktéra zostanie uzyta podczas realizacji zakresu prac objetego umows.

4.2 KONTROLA MATERIALOW | URZADZEN

Zamawiajgcy uprawniony jest do kontroli dostarczonych materiatéw i urzadzen dla sprawdzenia zgodnosci z
wymaganiami szczegétowych specyfikaciji technicznych.

4.3 ATESTY MATERIALOW | URZADZEN

W przypadku materiatéw, dla ktérych w szczegdtowych specyfikacjach technicznych wymagane sg atesty,
kazda partia dostarczona na budowe musi posiada¢ atest okreslajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Zamawiajgcy dopusci do uzycia wytgcznie materiaty posiadajgce atest producenta, z ktérego wynika petna
zgodnos¢ z warunkami podanymi w szczegotowej specyfikaciji technicznej. Produkty przemystowe muszg
posiada¢ atesty wydane przez producenta poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego
badan. Kopie wynikoéw tych badah muszg by¢ dostarczone Zamawiajgcemu. Materialy posiadajgce atesty, a
urzadzenia wazng legalizacje mogg by¢ badane przez Zamawiajgcego w dowolnym czasie. W przypadku,
gdy zostanie stwierdzona niezgodnos¢ wiasciwosci przewidzianych do uzycia materiatéw i urzadzen z
wymaganiami zawartymi w szczegdtowych specyfikacjach technicznych nie zostang one przyjete do
wbudowania.

4.4 MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM BUDOWY
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Materiaty uznane przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy za nie zgodne ze szczegotowymi specyfikacjami
technicznymi muszg by¢ niezwtocznie usuniete przez wykonawce z terenu budowy. Kazdy rodzaj robét
wykonywanych z uzyciem materiatow, ktére nie zostaly sprawdzone Ilub zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, bedzie wykonany na wiasne ryzyko Wykonawcy. Zakres robot, w ktorych uzyte zostang te
materiaty bedzie nieprzyjety przez Zamawiajgcego.

4.5 PRZECHOWYWANIE | SKLADOWANIE MATERIALOW | URZADZEN

Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢ takie skladowanie materiatdw aby nie podlegaty zniszczeniu i
uszkodzeniu. Musi utrzymywac ich jako$¢ i witasnosci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili
wbudowania lub montazu. Muszg one w kazdej chwili by¢ dostepne dla przeprowadzenia inspekcji przez
Zamawiajgcego, az do chwili kiedy zostang uzyte. Tymczasowe miejsca przeznaczone do sktadowania
materiatéw i urzadzen beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy lub poza nim, na terenie nalezgcym do
Zamawiajgcego, w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym, lub w innych miejscach zapewnionych przez
Wykonawce. Zapewni on, ze tymczasowo sktadowane materialy i urzgdzenia bedg zabezpieczone przed
uszkodzeniem.

5. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania prac winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z maszyn,
urzadzen i sprzetu gwarantujgcych wiasciwag, to jest spetniajgcg wymagania Specyfikacji Technicznej, jakos¢
robét.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych prac, zarébwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomochiczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp.

Sprzet uzywany do robot powinien byé zgodny z ofertg wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w szczegotowych specyfikacjach technicznych,
zaakceptowanym przez Zamawiajgcego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowaé prowadzenie robot zgodnie z terminami umownymi.
Sprzet bedgcy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét musi by¢ utrzymany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi
jego uzytkowania.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy zostang przez
Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do uzycia.

6. TRANSPORT

Warunki dostawy materiatdbw oraz organizacja rob6t musi uwzgledni¢ istniejgcg lokalizacje miejsca
prowadzonych prac oraz ogélnodostepne ciggi komunikacyjne.

Dostawa materiatébw odbywac sie bedzie poprzez wewnetrzne drogi/ciggi komunikacyjne (korytarze, klatki
schodowe, dzwigi osobowe etc.) uzytkowanej przez osoby inne w trakcie prowadzonych robét. Wykonawca
jest zobowigzany usuwaé na biezgco, na witasny koszt, wszelkie uszkodzenia i zanieczyszczenia, zaréwno
spowodowane transportem wewnatrz budynku, jak i spowodowane przez jego pojazdy na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Szczegoty dotyczgce transportu i poruszania sie wewnatrz budynku, w tym mozliwe terminy dostaw lub
wywozu gzruzu i odpadoéw budowlanych, zostang uzgodnione z Zamawiajgcym.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca dostarczy
zarzgdzajgcemu realizacjg umowy Swiadectwa stwierdzajgce, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajgcych procedury badan.

8. OBMIARY ROBOT
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8.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar Robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacjg Projektows i
ST, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Przedmiarze Robét. Pozycje obmiarowe oraz jednostki
obmiarowe okre$lone zostaty w dokumentacji przetargowej (przedmiar robét). Nalezy dokona¢ obmiaru robét
pozycji wymienionych w przedmiarze robét przedstawiajgc graficzne ich podstawy. Obmiaru Robot dokonuje
Wykonawca przy udziale Zamawiajgcego

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie indziej
w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich Robdt.
Bfedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora na pismie.

8.2 URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czacie dokonywania obmiaru robét i dostarczone
przez Wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez Zamawiajgcego. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca musi posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji. Muszg one by¢
utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie w catym okresie trwania robét.

9. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNOSCI

9.1 RODZAJ ODBIOROW

Roboty remontowe, podlegajg nastepujgcym odbiorom robét, dokonywanym przez Zamawiajgcego:
e odbiorowi robot zanikajgcych,

e odbiorowi czesciowemu elementow robot tj. Wykonawca zgtosi do odbioru na przyktad element,
czesé robot do ustalenia pomiedzy stronami umowy,

e odbiorowi kohcowemu,
e odbiorowi pogwarancyjnemu.

9.2 ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbioru robét dokonuje Zamawiajgcy. Gotowosé
danej czesci robot zgtasza Wykonawca bezposrednio Zamawiajgcemu. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie podzniej jednak niz w ciggu 2 dni od daty zgtoszenia.

9.3 ODBIOR CZESCIOWY

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru robét dokonuje
Zamawiajgcy. Gotowos¢ danej czesci robdt zgltasza Wykonawca bezposrednio Zamawiajgcy. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 2 dni od daty zgtoszenia. Przeprowadzenie
odbioréw czesciowych nie jest obligatoryjne.

9.4 ODBIOR KONCOWY

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie zgtoszona przez Wykonawce
na pismie do Zamawiajgcego.

Zamawiajgcy powiadomi pisemnie Wykonawce o dacie rozpoczecia odbioru i skladzie powotanej Komisji
Odbiorowe;.

Rozpoczecie prac Komisji nastgpi nie pézniej niz przed uptywem terminu okreslonego w umowie. Komisja
odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow
badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z PB, PN i ST.

9.5 ODBIOR POGWARANCYJNY
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Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wad wyniklych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru koricowego.

9.6 DOKUMENTY ODBIORU KONCOWEGO

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego roboét jest protokét odbioru sporzgdzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac operat kolaudacyjny zawierajgcy:
e obmiar robét (jezeli zaistniata koniecznos¢ jego sporzadzenia),
o atesty jako$ciowe wbudowanych materiatéw,
e inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

W przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru koncowego, Komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin tego
odbioru. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez inwestora, wykonane i zgtoszone pismem przez wykonawce do odbioru w terminie
ustalonym przez komisje.

9.7 PODSTAWA PLATNOSCI

Dla przedmiotowych robét ustala sie wynagrodzenie kosztorysowe. Podstawg obliczenia wynagrodzenia jest
obmiar, ktérego zasady wykonania okreslone zostaty w w pkt 8. Podstawg ptatnosci jest suma iloczynéw cen
jednostkowych, skalkulowanych przez Wykonawce, i jednostek obmiarowych ustalonych w pozycjach
przedmiaru robo6t oraz obmiaréw robaot.

Cena obejmuje:
e robocizne
o warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu

e wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na budowe i z
powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy)

e koszty posrednie, w skiad ktérych wchodzg: ptace personelu i kierownictwa zaktadu pracownikéw
nadzoru i laboratorium, wydatki dotyczgce BHP, ustugi obce na rzecz budowy, ubezpieczenia,
koszty zarzadu przedsiebiorstwa wykonawcy, koszty eksploatacji zaplecza

e zysk kalkulacyjny

Podstawg do wystawienia faktury VAT za wykonanie robét bedzie, potwierdzony przez Zamawiajgcego,
protokét wykonania i odbioru robaot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 NORMY | NORMATYWY

Wszystkie roboty nalezy wykonaé zgodnie z obwigzujgcymi w Polsce normami i normatywami.

W wyjatkowych przypadkach mozna dopusci¢ stosowanie innych norm i przepiséw, lecz muszg one by¢
zaakceptowane przez zarzgdzajgcego umowa (przed rozpoczeciem prac).

Wszystkie najwazniejsze przepisy i normy dotyczgce danego asortymentu roboét i stosowanych materiatéw
sg wyszczegolnione w szczegdtowej specyfikacji technicznej.
10.2 PRZEPISY PRAWNE

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydane zaréwno przez wiadze panstwowe
jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z prowadzonymi
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robét.

Najwazniejsze z nich to:
e ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (t. j. Dz. U. z 2010 Nr 243, poz. 1623 z pézn. zm.),

e rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 r. Nr 75 poz. 690 z pézn. zm.),
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e ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zaméwien publicznych (t. j. Dz. U. z 2013, poz. 907 z pdzn.
zm.),

e rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz. U. z 2010 Nr
109, poz. 719),

e rozporzgdzenie ministra infrastruktury z 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczehstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 Nr 47 poz. 401).

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Bedzie w peini odpowiedzialny za
spetnienie wszystkich wymagarn prawnych w odniesieniu do uzywanych opatentowanych urzgadzen lub
metod. Bedzie informowat zarzgdzajgcego realizacjg umowy o swoich dziataniach w tym zakresie,
przedstawiajgc kopie atestéw zarzgdzajgcego realizacjg umowy w i innych wymaganych swiadectw.
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REMONT | PRZEBUDOWA POMIESZCZEN PRACOWNICZYCH
MONITORINGU | DZIALU BEZPIECZENSTWA

W BUDYNKU ADMINISTRACYJINYM
MUZEUM SLASKIEGO W KATOWICACH

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST — SPECYFIKACJE SZCZEGOrOWE
SST-1 — Roboty rozbiérkowe

KODY CPV:
45100000-8 - PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE
45111300-1 - Roboty rozbiérkowe

Adres obiektu:
ul. Tadeusza Dobrowolskiego 1, 40-205 Katowice
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét rozbiérkowych w ramach zadania o nazwie ,Remont i przebudowa
pomieszczen pracowniczych monitoringu i dziatu bezpieczenstwa w budynku administracyjnym Muzeum
Slaskiego”.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.3

1.3 Zakres robét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robét rozbidrkowych
obejmujacych:
¢ demontaz istniejgcych Scianek dziatowych gipsowo-kartonowych, zgodnie z lokalizacjg
przedstawiona w dokumentacji projektowej,

¢ demontaz istniejgcej slusarki/stolarki drzwiowej osadzonej w $ciankach dziatowych gk,
e rozebranie paneli podtogi technicznej w pasie przy montowanej scianie gk (sciana A).

1.4 Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych roboét oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacijg
projektowg, specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami nadzoru inwestycyjnego.

Ogodlne wymagania dotyczgce robot podano w specyfikaciji ogolnej (ST-0).

2. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania prac winien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z maszyn i
sprzetu gwarantujgcych wtasciwg to jest spetniajgcg wymagania Specyfikacji Technicznej jakos¢ robét.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych prac, zarébwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomochiczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp.

Rodzaje sprzetu uzywanego do robot pozostawia sie do uznania Wykonawcy, po uzgodnieniu z
zarzgdzajgcym realizacjg umowy. Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujgce zachowania
wymagan jakosciowych robot i przepisbw BIOZ zostang przez zarzadzajgcego realizacjg umowy
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

3. TRANSPORT | SKLADOWANIE

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkow transportu, ktére pozwolg unikng¢ zagrozen dla
innych uzytkownikéw drég. Materiaty rozbiérkowe z budowy powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami
ruchu drogowego oraz przepisami BHP.

Rodzaj oraz liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robét zgodnie zasadami
zawartymi w dokumentacji projektowej, specyfikacjach technicznych i wskazaniami Inwestora oraz w
ustalonym terminie. Przewozone materiaty powinny by¢ rozmieszczone réwnomiernie oraz zabezpieczane
przed przemieszczaniem w czasie ruchu pojazdu. Materiaty pylaste powinny by¢ zabezpieczone na
srodkach transportu plandekami.
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4. WYKONANIE ROBOT

4.1 Zasady ogélne

Materiaty i elementy z rozbiérek powinny byé na biezgco usuwane poza stanowisko pracy i sktadowane w
pryzmy do pozniejszego wywozu z terenu budowy.

Projekt zaktada wykorzystanie istniejgcych drzwi pomiedzy sluzg a korytarzem gtéwnym, z uwagi na to prace
demontazowe nalezy przeprowadzi¢ szczegdlnie starannie nie dopuszczajgc do dodatkowych zniszczen.

4.2 Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét rozbidrkowych i demontazowych nalezy wykonac prace zabezpieczajgce.
Szczegdlna uwage nalezy zwrdcic na zabezpieczenie pozostawionego w pomieszczeniach sprzetu i
urzadzen, a takze na wygrodzenie stanowiska pracy operatora SAP, celem zapewnienia ciggtosci jego
pracy.

Nalezy wydzieli¢ miejsce skladowania elementéw po rzbiérkach i demontazu, tak aby sktadowane elementy
mozna byto w sposéb uporzadkowany usungé z palcu budowy i budynku.

Miejsce demontazu nalezy uporzgdkowac.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w specyfikacji ,WWymagania ogélne” Kontroli podlega¢ powinny:
e poprawnosci wykonania zabezpieczen,
e kolejnosc¢ technologiczna wykonywanych robaét,
e przestrzeganie przepiséw bhp,
e biezgce usuwanie elemntéw rozbidrkowych i demontazowych,

o stopien uszkodzenia elementéw odzyskanych, a w szczegdlnosci materiatéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania,

e zakres rzeczowy robot.

6. OBMIAR ROBOT

Roboty rozbidérkowe i demontazowe, realizowane w ramach niniejszego zadania w oparciu o niniejszg
STWIORB, bedg rozliczane na podstawie obmiaru na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania ogdlne” Kod
CPV 45000000-7, pkt 8.

7. PRZEJECIE ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot i ich przejecia podano w specyfikacji ogolnej (ST-0). Odbioér robdét obejmuije :
e odbidr robét zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu,
e 0odbidr ostateczny ( catego zakresu prac ),
e odbiér pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego).

Odbior ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robét na podstawie wynikow pomiarow i
badan jakosciowych.

Odbiér pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej obiektu dokonanej przez Nadzér
Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Dla przedmiotowych robét ustala sie wynagrodzenie kosztorysowe, obliczane na podstawie przedmiaru robét
oraz obmiaréw robét. Ustalenia dotyczgce podstawy rozliczenia robét podano w ST ,Wymagania ogdine”
Kod CPV 45000000-7, pkt 9.
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9. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzgdzenie MGPIB z dnia 15.12.1994 w sprawie warunkow i trybu postepowania przy robotach
rozbiérkowych nie uzytkowanych, zniszczonych lub nie wykonczonych obiektéw budowlanych ( Dz. U. Nr 92,
poz. 1026 ).

Ustawa z 26 czerwca 1974 r. "Kodeks pracy" (Dz.U.98.21.94 z p6zn. zmianami).
Ustawa z 7 lipca 1994 r. "Prawo budowlane" (Dz. U. nr 106 poz. 1126 z 2000 z pézn. zmianami).

Rozporzagdzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogdlnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U.03.169.1650).

Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U.03.47.401).
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REMONT | PRZEBUDOWA POMIESZCZEN PRACOWNICZYCH
MONITORINGU | DZIALU BEZPIECZENSTWA

W BUDYNKU ADMINISTRACYJNYM
MUZEUM SLASKIEGO W KATOWICACH
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST — SPECYFIKACJE SZCZEGOLOWE
SST-2 — Scianki dziatowe

KODY CPV:
45400000-1 - ROBOTY WYKONCZENIOWE W ZAKRESIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH
45421152-4 - Instalowanie $cianek dziatowych

45432111-5 - Ktadzenie wyktadzin elastycznych

Adres obiektu:

ul. Tadeusza Dobrowolskiego 1, 40-205 Katowice
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru $cianek dzialowych w ramach zadania o nazwie ,Remont i przebudowa
pomieszczen pracowniczych monitoringu i dziatu bezpieczenstwa w budynku administracyjnym Muzeum
Slaskiego”.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.3

1.3 Zakres robét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikaciji Technicznej dotyczg prowadzenia robot przy wykonaniu $cianek
dziatowych i przedscianek:

e Scianek dziatowych z ptyt GKF, na rusztach metalowych, z pokryciem obustronnym,
dwuwarstwowych (Sciany Ai B)

e Scianek dziatowych z ptyt GKB, na rusztach metalowych, z pokryciem obustronnym,
dwuwarstwowych (Sciana D),

e obudow istniejgcych scianek dziatowych z ptyt GKF, obustronnych, dwuwarstwowych (C),

e przedscianek z ptyt GKB, na rusztach metalowych z pokryciem jednostronnym, dwuwarstwowych
($ciany E).

1.4 Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych roboét oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacijg
projektowg, specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami nadzoru inwestycyjnego.

Ogodlne wymagania dotyczgce robot podano w specyfikaciji ogolnej (ST-0).

2. MATERIALY

2.1 Scianki gipsowo-kartonowe

Dla scian i obudéw o odpornosci ogniowej El 120: 2 x GKF
Dla $cian bez wymaganej odpornosci ogniowej i przedscianki: 2 x GKB

Do wszystkich rodzajow $cian nalezy zastosowa¢ odpowiedni rodzaj wetny mineralnej, spetniajgcy
wymagania klasy odpornosci ogniowej $ciany.

Ptyta gipsowo-kartonowa:

Piyty gipsowo-kartonowe zgodne z Polskg Normg PN-EN 520 majg mieé¢ zawezone krawedzie w celu
ufatwienia wykonczenia ztgcz miedzy ptytami. W Scianach standardowych (bez wymaganej odpornosci
ogniowej) stosowa¢ mozna plyty zwykte (GKB). W $cianach o okreslonej odpornosci ogniowej nalezy
stosowac ptyty gipsowo- kartonowe ogniochronne F (GKF)
Wymagania:

e GKF-gr1,25cm

e GKB-gr1,25cm

e Plyty powinny by¢ zgodne z PN-B-79405:Ap1, PN-EN 520:2006
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Rdzen wetny mineralne;j:
e weftna mineralna péttwarda lub twarda, bez spoin pionowych, dobrana przez wykonawce

e zrozwigzan systemowych, potwierdzonych odpowiednig aprobatg techniczng, badaniami lub norma,
w celu zapewnienia wymaganych parametrow np. odpornosci ogniowej, izolacyjnosci akustycznej,

e wymogiem minimalnym jest stosowanie mat z pottwardej wetny mineralnej o gestosci min. 35 kg/m3.
e gr.min .5cm,

e rdzen wytrzymaty na wilgo¢

Profile no$ne, systemowe:

o profile stalowe wykonane z blachy ocynkowanej majgce aprobate techniczng ITB lub ujete w
aprobacie na zestaw wyrobow.

o profile zimnogiete z blachy stalowej, ocynkowanej wg PN-89/H-92125, w $cianach oddzielen
przeciwpozarowych gatunku StOS wg PN-88/H-84020 lub gatunku DX51D+Z wg PN-EN
10142+A1:1997, rodzaje: pionowe - CW 50 (C 50), CW 75 (C 75); poziome — UW 50 (U 50), UW 75
(U 75); oscieznicowe z blachy grubosci 2.0mm - UA 50, UA 75

W odlegtosciach max 3m wysokosci nalezy stosowac¢ profile poziome podpierajace weine, zabezpieczajgce
przed jej osuwaniem.

tgczne wymaganie akustycznosci scianki RA1>=40db
Miejsca zastosowania zgodnie z dokumentacjg rysunkows.

Materiaty dodatkowe:

e wkrety: ocynkowane lub kadmowane samowiercace i gwintowane wkrety z tbem wpuszczanym.
o szwyl/listwy zakonczen, szwy naroznikowe — systemowe.

2.2 Warunki dostawy

Wykonawca powinien :

e dokonac¢ uzgodnien z producentem dotyczgcych gwaranc;ji jakosci catej zamawianej ilosci materiatu

e zagwarantowac sobie dostep do wynikéw badan petnych i niepetnych oraz specjalnych,
wykonywanych przez producenta

e zapewni¢ sobie od producenta atest (zaswiadczenie o jakosci) dla kazdej, jednorazowo wysytanej
ilosci materiatu, zawierajgcy nastepujgce dane :

©o nazwe i adres producenta

o date i numer kolejny badania
© oznaczenie wedtug normy

o ilos¢

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania prac winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z maszyn i
sprzetu gwarantujgcych wtasciwg to jest spetniajgcg wymagania Specyfikacji Technicznej jakos¢ robét.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych prac, zarobwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp.

Rodzaje sprzetu uzywanego do robot pozostawia sie do uznania Wykonawcy, po uzgodnieniu z
zarzadzajgcym realizacjg umowy. Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujgce zachowania
wymagan jakosciowych robot i przepisow BIOZ zostang przez zarzadzajgcego realizacja umowy
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.
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4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng na jakos$é
wykonywanych robét.

Materiaty przewozone na $rodkach transportu powinny by¢é zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i
ukfadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

Materiat winien by¢ transportowany i sktadowany w sposéb zabezpieczajgcy przed uszkodzeniami, lub
pogorszeniem parametrow technicznych.

Piyty pakowane sg w palety i foliowane. Na opakowaniu powinno by¢ umieszczona etykieta zawierajgca
informacije:

¢ nazwa handlowa wyrobu

e nazwa (znak firmowy)

e adres producenta

e wymiary

e symbol uksztattowania powierzchni

o llos¢ ptyt w palecie

e numer partii produkc;ji

¢ informacje o warunkach przechowywania i transportu.

Podczas transportu palety powinny by¢ umieszczone tak, aby nie przesuwaty sie i nie byly uderzane przez
inny tadunek. Opakowania nie powinny by¢ zrzucane lub gwattownie opuszczane.

Sktadowanie: maksymalnie 3 petne palety jedna na drugiej. Maksymalna wysokos$¢ luzno utozonych palet
bez bocznych zabezpieczen 150-190 cm. Palety powinny by¢ sktadowane na suchym gtadkim podfozu, aby
nie byty narazone na zmoczenie, zalanie oraz na zadne uszkodzenie mechaniczne.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Zasady ogodlne

Przed wykonaniem prac malarskich nalezy sprawdzi¢ wymagang jakos¢ materiatéw, ktéra powinna byc
potwierdzona przez producenta przez zaswiadczenie o jakosci lub znakiem kontroli jakosci zamieszczonym
na opakowaniu lub innym rownorzednym dokumentem.

Nie dopuszcza sie stosowania do robdét materiatéw, ktérych wiasciwosci nie odpowiadajg wymaganiom
technicznym. Nie nalezy stosowac¢ réwniez materiatéw przeterminowanych (po okresie gwarancyjnym).

Montaz scianek wykona¢ zgodnie z technologig przewidziang przez producenta systemu, w miejscach
zgodnych z dokumentacja projektowa.

Mocowania, dylatacje, zastosowane taczniki i profile nosne nalezy wykona¢ wg rozwigzan systemowych
producenta systemu, zgodnie z aprobatami technicznymi (szczegdlnie dla elementéw wymagajgcych
odpornosci pozarowych) lub wg indywidualnych rozwigzan wykonawcy uzgodnionych z wtasciwymi stuzbami
p.poz.

Zastosowac szczeliwa do systeméw suchych okladzin: szwy ciggte nie pozostawiajgce szczelin i drég
wentylacji powietrza.

Szczeliwo dzwiekochtonne: zastosowa¢ do potgczen krawedzi ze $cianami, podiogami, sufitami oraz wokot
otwordw, zgodnie z zaleceniami producentow.

Szczeliny o szerokosci przekraczajgcej 6 mm: po zastosowaniu masy uszczelniajgcej zakonczy¢
uszczelnianie stosujgc mase spoinujgca.

Przewidzie¢ zabudowanie konstrukcji wzmacniajgcych (podkonstrukcji) umozliwiajgcych stabilne i
bezpieczne zabudowanie osprzetu, mebli, instalaciji.

Nalezy uwzgledni¢ wystepowanie ugie¢ stropdw w budynku administracyjnym w granicach 2,5cm.
Potaczenie sciany g-k z sufitem powinno by¢ przesuwne.
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W $cianach w budynku administracyjnym nalezy przewidzie¢ otwory na wentylacje.
Sciany powinny spetnia¢ wymagania izolacyjnosci akustycznej dla poszczegdlnych pomieszczen.

Wszystkie styki pionowe ze Scianami o innym rodzaju wykonczenia wykona¢ ze szczeling/fugg, wycofang w
stosunku do lica sciany na ok. 1,5 cm i szerokosci ok. 1,5 cm.

Wykonawca w ramach prac dokona usunigecia odpadéw i oczyszczenia zabrudzen powstatych w czasie
realizacji prac, a takze usunie wszelkie zabezpieczenia czasowe.

5.2 Montaz izolacji z welny mineralnej

Montowac¢ dokfadnie i mocno z ciasnymi potgczeniami spoin nie pozostawiajgc szczelin. Utozy¢ izolacje w
mozliwie najszerzej odpowiednio do rozstawdw elementéw rusztu.

Nie zakrywaé nie zabezpieczonych odpowiednio kabli elektrycznych.

5.3 Montaz ptyt gipsowo-kartonowych

Profile przykreca¢ do podtogi za pomocg wkretdow i kotkdw rozporowych. Plyty muszg by¢ oddzielone od
podfoza, stropu i Scian szczeling dylatacyjng o szerokosci 5 mm, wypetniong masg akrylowg (w przypadku
scian REI 120 trwaleelastyczng masg ogniochronng). Mocowanie ptyt do elementéw rusztu wykona¢ za
pomocg wkretéw ocynkowanych lub kadmowych samowiercgcych oraz gwintowanych wkretéw z tbem
wpuszczanym, aby zagtebiaty sie w sprasowanym materiale. Stopki profili izolowaé od podioza tasmg
ttumigca. Przykrecanie ptyt gipsowo-kartonowych rozpoczaé przy scianie pomieszczenia. Za pomocg pionu
sprawdzi¢ ustawienie profilu i ptyty.

Sposoby przycinania, obrobki krawedzi, wycie¢, mocowania, potgczen zwyklych i elastycznych,
ksztaltowania spoin, szczelin dylatacyjnych muszg by¢ zgodne z wymaganiami Producenta. Profile
przytgczeniowe powinny by¢é mocowane do podioza i stropu, potgczenia boczne muszg mie¢, co najmniej
trzy punkty mocowania. Wymagane jest szczelne potagczenie ze wszystkimi elementami konstrukcyjnymi.
Potgczenia pomiedzy profilami obwodowymi $cian, a istniejgcymi scianami i kolumnami nalezy wypetnic¢
systemowg tasma uszczelniajgcg zgodng z klasyfikacjg ogniowg. Wszystkie styki obwodowe, a takze ztgcza
ptyt w kazdej warstwie powinny byé szpachlowane masg gipsowa. Kazde przejScie instalacji musi mie¢
odpornosé ogniowg $ciany, Dostarczy¢ i zamontowa¢ odpowiednie kgtowniki z aluminium chronigce
krawedzie ptyt w narozach, zaréwno pionowe jak i poziome. Po wykonczeniu jedynie krawedz katownika
moze by¢ widoczna.

Piyty po przeciwnej stronie $cianki mocuje sie po utozeniu wetny mineralnej, przewoddéw oraz zainstalowaniu
puszek pod gniazdka i przetagczniki. Pionowe potgczenia ptyt po obu stronach $cianki powinny by¢ wzgledem
siebie przesuniete o potowe szerokosci ptyty. Po utozeniu welny mineralnej przeprowadzi¢ przewody
doprowadzajgce (np. elektrycznos¢, LAN etc.).

W pionowych profilach nalezy odgig¢ naciete fragmenty blachy i przeciggng¢ przez nie przewody. Przewody
powinno sie oklei¢ tasmg izolacyjng, aby uchronic¢ je przed przecieciem ostrg krawedzig blachy. Plyte, w
ktérej mocowane bedg puszki pod gniazdka lub przetgczniki, przykreca¢ dopiero po zamocowaniu puszek
montazowych. Otwory wykonaé otwornicg, dobierajgc srednice pity do wielkosci puszki. Gniazdka i
przetgczniki instalowaé w puszkach specjalnie przeznaczonych do montazu w ptytach gipsowo -
kartonowych. W celu wzmocnienia, wskazane jest pokrycie ich od tylu masg szpachlowg. Przed
zamocowaniem piyty przewlec przewody przez puszki.

Akcesoria: szwy zakonczen, szwy naroznikowe oraz obrébki niezbedne do zakonczenia montazu. Inne
wymagania: Zastosowaé szczeliwo przeciwogniowe na obrzezach/przejsciach instalacji w celu osiggniecia
wskazanej klasyfikacji przeciwogniowej.

Ochrona krawedzi/ naroznikdow: wzmocni¢ katy zewnetrzne, krawedzie zakonczen itp. okreslonymi szwami
krawedziowymi/kgtowymi.

Wykonczenie: natozy¢ mase spoinujgcg. Wyszpachlowaé kazdg kolejng warstwe coraz cieniej wykraczajgc
poza warstwe poprzednig pokrywajgc jg tak, aby cato$¢ byta jednolita i gtadka o bezszwowej powierzchni.

Wagtebienia gwozdzi/$rub: wypetni¢ masa spoinujgcg w celu uzyskania jednolitej, gtadkiej powierzchni.

Drobne niedoskonatosci: lekko przetrze¢ spoiny i nieréwnosci punktowe papierem $ciernym w celu usuniecia
wszelkich drobnych niedoskonatosci.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w specyfikaciji ogolnej (ST-0).
Kontrola powinna obejmowac badania w trakcie robét, zgodnie z kolejnoscia i technologig ich wykonywania.
Nalezy kontrolowaé poprawnos¢ utozenia elementéw ulegajgcych zakryciu.

Pomiary i badania materiatéw oraz robét nalezy wykonywac z czestotliwo$cig i dokladnoscig zapewniajgcg
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST

Przed przystgpieniem do montazu elementy powinny by¢ sprawdzone. Szczegdlnie nalezy zwrdci¢é uwage
na:
e zgodnos$c¢ z projektem i specyfikacjami,
e zgodno$¢ wymiarowa,
e uszkodzenia mechaniczne (wgniecenia, zakrzywienia),
o wilasciwosci techniczne losowo wybranej partii dostarczonego materiatu/ wyrobu z podanymi w
dokumentach wartosciami tych wtasciwosci.

Po zamontowaniu nalezy sprawdzi¢ liniowos$¢, zachowanie pionowosci i wichrowatosci catej podkonstrukgji
nosnej scianki oraz stabilno$ci mocowania.
W trakcie robot nalezy kontrolowac:

e warunki cieplno-wilgotno$ciowe w pomieszczeniach,

e poprawnos$¢ montazu konstrukcji wsporczej,

e poprawnos$¢ montazu kotew, tgcznikow i akcesoriéw,

e poprawnos$¢ utozenia wetny mineralnej,

e wykonanie konstrukcji wsporczych dla mebli osprzetu i instalaciji,

e sposéb mocowania oktadzin do konstrukcji no$nej.
Dopuszczalne odchytki wykonania konstrukcji nosnej przed montazem oktadzin i dodatkowych instalac;ji
wynosza:

e rozstaw konstrukcji nosnej £5,0 mm,

e odchylenie profilu od pionu w ptaszczyznie sciany — h/400, gdzie h - wysoko$¢ $ciany. Wetna
mineralna powinna by¢ utozona w sposdb umozliwiajacy jej dokladne przyleganie do oktadzin,
stupkéw, profili obwodowych oraz poszczegdélnych warstw izolaciji.

Podkonstrukcje nie powinny obcigzac¢ stupkéw ani oktadzin $cian.

Kontrole koricowe powinny obejmowac:

e sprawdzenie odchylenia powierzchni od ptaszczyzny i krawedzi ptaszczyzn od linii prostej za
pomoca faty kontrolnej o dtugosci 2m,

e sprawdzenie powierzchni i krawedzi Sciany od kierunku pionowego, przy uzyciu pionu murarskiego i
tasmy mierniczej lub laserowych urzadzeh pomiarowych,

e sprawdzenie przecinajgcych sie ptaszczyzn od projektowanego kata przy uzyciu odpowiednich
optycznych urzgdzen pomiarowych lub przymiarem milimetrowym,

e sprawdzenie wykonczonych powierzchni.

Dopuszczalne odchylenie powierzchni od ptaszczyzny i krawedzi od linii prostej wynosza:
e maksymalny przeswit: £ 2,0 mm,
o liczba przeswitow 3.

Dopuszczalne odchylenie krawedzi i powierzchni $cian od pionu nie wiecej niz 4 mm.

Dopuszczalne odchylenie katdow mierzonych miedzy ptaszczyznami oraz $ciana i sufitem/ poditogg w
odlegtosci 1m od miejsca przeciecia ptaszczyzn nie wieksze niz 1,5mm na 1m.

Ocena gtadkosci powierzchni powinna odbywacé sie przy naturalnym oswietleniu i oswietleniu, jakie zostato
przewidziane w warunkach uzytkowania.
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7. OBMIAR ROBOT

Roboty dotyczace wykonania $cianek dziatowych, realizowane w ramach niniejszego zadania w oparciu o
niniejszg STWIORB, bedg rozliczane na podstawie obmiaru na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania
ogolne” Kod CPV 45000000-7, pkt 8.

8. PRZEJECIE ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w specyfikacji ogélnej (ST-0). Celem odbioru jest
protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartos$ci.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujgcymi
Normami Technicznymi (PN, EN-PN) i obejmuje :

e odbioér robét zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu,

e odbior ostateczny ( catego zakresu prac),

e odbidr pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego).
Podstawe odbioru robét stanowig nastepujgce dokumenty:

e dokumentacja techniczna,

e zaswiadczenia o jakosci materiatow i wyrobdw dostarczonych na budowe w postaci atestu,
certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodnoéci,

e protokoty odbioru materiatéw i wyrobéw
e protokoty odbioru poszczegdlnych etapéw lub elementéw robot.

Nalezy przeprowadzi¢ odbiory przejsciowe:
e odbidr pomieszczen przed montazem $cianek,
e 0dbiér montazu konstrukcji nosnej (rozstaw i uktad profili nosnych, obwodowych, podkonstrukcji),
e odbiér montazu wypetnienia i ewentualnie instalacji uktadanych wewnatrz $cian itp.,
e 0odbiér montazu oktadzin.

Odbiér ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robét na podstawie wynikow pomiarow i
badan jakosciowych.

Odbiér pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej obiektu dokonanej przez Nadzér
Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Dla przedmiotowych robét ustala sie wynagrodzenie kosztorysowe, obliczane na podstawie przedmiaru robét
oraz obmiaréw robét. Ustalenia dotyczgce podstawy rozliczenia robét podano w ST ,Wymagania ogdéine”
Kod CPV 45000000-7, pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE ‘

PN-EN 13162:2009 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Wyroby z wetny mineralnej (MW)
produkowane fabrycznie. Specyfikacja.

PN-B-79405:Ap1 Piyty gipsowo-kartonowe

PN-EN 520:2006 Ptyty gipsowo-kartonowe. Definicje, wymagania i metody badan. PN-EN 633:2000 Ptyty cementowo-
wiorowe - Definicje i klasyfikacja.
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REMONT | PRZEBUDOWA POMIESZCZEN PRACOWNICZYCH
MONITORINGU | DZIALU BEZPIECZENSTWA

W BUDYNKU ADMINISTRACYJINYM
MUZEUM SLASKIEGO W KATOWICACH

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST — SPECYFIKACJE SZCZEGOLOWE
SST-3 — Roboty malarskie

KODY CPV:
45400000-1 - ROBOTY WYKONCZENIOWE W ZAKRESIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH
45442100-8 - Roboty malarskie

Adres obiektu:

ul. Tadeusza Dobrowolskiego 1, 40-205 Katowice
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdét malarskich wewnetrznych w ramach zadania o nazwie ,Remont i
przebudowa pomieszczen pracowniczych monitoringu i dziatu bezpieczenstwa w budynku administracyjnym
Muzeum Slaskiego”.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.3

1.3 Zakres robét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikaciji Technicznej dotyczg prowadzenia robot przy wykonaniu powtok
malarskich z farby emulsyjnej akrylowo-dyspersyjnej ptyt g-k i tynkéw, na sufitach i $cianach.

1.4 Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacijg
projektowg, specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami nadzoru inwestycyjnego.

Ogodlne wymagania dotyczgce robot podano w specyfikaciji ogolnej (ST-0).

2. MATERIALY

2.1 Farba emulsyjna

Wodorozcienczalna, lateksowa farba akrylowa
e odpornosé na zmywanie min 3500 cykli,
e odpornos¢ na szorowanie kl.2 (ISO 11988)
e matowa,
e odpornosc¢ na przecieranie rozcienczonymi detergentami,
e odpornosc na
e kolorystyka wnetrz zgodna ze stanem istniejgcym (kolor biaty)

Stosowane farby winny odpowiadaé postanowieniom normy PN-C-81914:2002 ,Farby dyspersyjne do
malowania wnetrz budynkéw”.

Farby i ich kolorystyka wymagajg zatwierdzenia ze strony Zamawiajgcego.

2.2 Warunki dostawy

Farby ich opakowania powinny mie¢ nizej podane oznaczenia:
e znak handlowy producenta i / lub wtasciwy znak fabryczny i kraj pochodzenia
e 0znaczenie normowe
e odpowiednia norma europejska lub krajowa
e kolor, kod koloru,
e data przydatnosci

3. SPRZET

Wykonawca przystepujagcy do wykonania prac winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z maszyn i
sprzetu gwarantujgcych wiasciwg to jest spetniajacg wymagania Specyfikacji Technicznej jako$¢ robét.
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Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych prac, zaréwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp.

Do wykonania powtok malarskich i gruntujgcych nalezy stosowac: watki, pedzle etc. — zgodnie z zaleceniami
producenta farb/gruntéw.

Wykonawca przystepujgcy do wykonania rob6t malarskich, powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z
wyzej wymienionego sprzetu.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng na jakosc¢
wykonywanych robét.

Materiaty przewozone na $rodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i
ukfadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

Materiat winien by¢ transportowany i sktadowany w sposéb zabezpieczajgcy przed uszkodzeniami, lub
pogorszeniem parametréw technicznych.

Farby i preparaty gruntujgce powinny by¢ przechowywane w opakowaniach fabrycznych w pomieszczeniach
o normalnej temperaturze. Szczegdtowe warunki prawidtowego i bezpiecznego przechowywania farb i
preparatéw gruntujgcych podane sg w instrukcji producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Zasady ogodlne

Przed wykonaniem prac malarskich nalezy sprawdzi¢ wymagang jako$¢ materiatow, ktéra powinna byc¢
potwierdzona przez producenta przez zaswiadczenie o jakosci lub znakiem kontroli jakosci zamieszczonym
na opakowaniu lub innym réwnorzednym dokumentem.

Nie dopuszcza sie stosowania do robdét materiatdw, ktérych wiasciwosci nie odpowiadajg wymaganiom
technicznym. Nie nalezy stosowac¢ réwniez materiatéw przeterminowanych (po okresie gwarancyjnym).

Wykonawca w ramach prac dokona usuniecia odpaddéw i oczyszczenia zabrudzen powstatych w czasie
realizacji prac, a takze usunie wszelkie zabezpieczenia czasowe.

5.2 Prace malarskie

Przy malowaniu wyrobami zawierajgcymi lotne rozpuszczalniki nalezy zapewnié¢ state przewietrzanie
pomieszczen oraz przestrzega¢ zakazu palenia papieroséw, uzywania otwartego ognia i uzywania urzgdzen
mogacych powodowac iskrzenie.

Do wykonywania prac malarskich mozna przystgpi¢ po zakonczeniu wszystkich robét budowlanych,
tynkarskich/naprawczych oraz instalacyjnych.
Malowanie nalezy wykonaé po:
e zakonczeniu robot tynkarskich / naprawczych,
e 0sadzeniu oscieznic drzwiowych, dopasowaniu slusarki i stolarki, ale przed zatozeniem opasek,
e przygotowaniu podtozy pod wyktadziny podiogowe,
e zakohczeniu robdt instalacyjnych wraz ze sprawdzeniem instalacji, ale przed montazem:
kanatéw kablowych i gniazdek elektrycznych/LAN,
armatury oswietleniowej,
kratek/urzgdzeh wentylacyjnych.

e}

e}

[}

Elementy, ktére w czasie robét malarskich mogg ulec uszkodzeniu lub zabrudzeniu nalezy zabezpieczy¢ i
ostoni¢.

W pomieszczeniach zamknietych przy pracach malarskich nalezy zapewni¢ odpowiednig wentylacje.
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Roboty mozna prowadzi¢ w temperaturze >=5°C. W ciggu doby temperatura nie powinna spas¢ ponizej 0°C.

Wszystkie powtoki malarskie widoczne (wewnetrzne) winny byé wykonane w jakosci doborowej, ze
starannym wykonczeniem powlok malarskich (wygtadzanie, tepowanie)

Powierzchnie podtozy pod malowanie

Podtoza tynkowe powinny pod wzgledem doktadnosci i rGwnosci odpowiada¢ wymaganiom dla tynkow i by¢
przygotowane w nastepujgcy sposob:
e wszelkie ubytki i uszkodzenia tynku powinny by¢ naprawione przy uzyciu tej samej zaprawy, z ktorej
tynk byt wykonany i zatarte w taki sposéb, aby naprawione miejsce réwnato sie z powierzchnig
tynku,

e przy malowaniu tynkéw gipsowych podtoze powinno by¢ zagruntowane gruntownikiem pokostowym,
Srodkiem silikonowym, z kleju kostnego, rozcienczong farg (farba +woda 1:6).

Powierzchnie tynkéw nowych lub uprzednio malowanych nalezy oczyscic. W zaleznosci od powtoki
malarskiej nowe tynki cementowo-wapienne nalezy zagruntowac.
Powierzchnie tynkdw pod malowanie powinna by¢ :
e mocne, tzn. powierzchniowo nie pylgce, nie wykruszajgce sie, bez spekan i rozwarstwien,
e czyste, tzn. bez plam, zaoliwienh, plesni i zanieczyszczeh (kurzem, rdzg itp.)
e dojrzate pod malowanie
e suche;
o dla tynkéw maksymalna wilgotnos¢ 4% podtoza masy,
o dla gtadzi gipsowych 4% podtoza masy,
o dla drewna 4% podioza masy (dla lakieréw olejnych, z zywic syntetycznych) oraz 12% dla
lakieréw chemoutwardzalnych.

tuszczagce sie powtoki malarskie powinny by¢ catkowicie usuniete, a powierzchnia tynku powinna by¢
oczyszczona z resztek starej farby. Wszelkie uszkodzenia tynku powinny by¢ naprawione w sposéb
analogiczny jak dla tynkéw nowych.

Jezeli stara powloka jest cienka i mocno zwigzana z podiozem moze pozostaé jako podktad pod nowg
powioke malarskg po uprzednim bardzo starannym oczyszczeniu oraz reperacji miejscowych uszkodzen
powierzchni (przez wypetnienie rys i uszkodzen zaprawa, szpachlowanie, szlifowanie itp.). Pod powtoki
emulsyjne i olejno-lakiernicze nalezy w kazdym wypadku catkowicie usungé stare powtoki wykonane farbami
wodnymi.

Malowanie farbami emulsyjnymi:

Nalezy sprawdzi¢ czy farba nie zawiera wytrgconego spoiwa w postaci nitek. Malowanie nalezy wykonac¢
dwukrotnie — ,na krzyz”. Drugg powloke nanosi¢ najwczesniej po 2h po wykonaniu pierwszej (zgodnie z
zaleceniami producenta). Przy wykonywaniu powiok nalezy przestrzega¢ wytycznych producenta, co do ilos¢
warstw, czasu naktadania kolejnych warstw, technik malowania i sposobu przygotowania farb i podtoza.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w specyfikacji ,WWymagania ogéine”.

Badania w trakcie robét polegajg na sprawdzeniu zgodnosci wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowg, specyfikacjami technicznymi oraz instrukcjami producentéw zachowanych wyrobéw. W
odniesieniu do powiok nakfadanych wielowarstwowo badania te powinny by¢ przeprowadzone przy
wykonywaniu kazdej warstwy. Powinny one obejmowaé sprawdzenie:

e przestrzegania warunkéw prac,

e poprawnosci wykonywania podtozy oraz wykonywania poszczegoélnych warstw w sposob
pozwalajgcych na ich catkowite stwardnienie i zapewniajgcy ich zespolenie.

Kontrola miedzy fazowa robo6t malarskich obejmuje sprawdzenie:
e jakosci materiatébw malarskich (wg kryteriow podanych we wczesniejszych akapitach),
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e wilgotnosci i przygotowania podtoza,
e jakosci wykonania kolejnych warstw powtokowych oraz temperatury ich wykonania i schnigcia.

Powtoki emulsyjne przy kontroli winny by¢ bez uszkodzen, jednolitej barwy, bez smug, plam, spekan,
tuszczenia. Winny posiadaé zadang odpornos¢ na szorowanie oraz na zmywanie, nie powinny posiadac¢
Sladéw pedzla lub watka.

Dla powlok wykonywanych farbami wodorozciericzalnymi i farbami emulsyjnymi zakres badan i kontroli
nalezy przyjmowacé zgodnie z PN-69/B-10280.
Dla wszystkich rodzajéw farb zakres kontroli winien obejmowac:

e sprawdzenie podioza,

e sprawdzenie podkiadéw,

e sprawdzenie powtok.

7. OBMIAR ROBOT

Roboty malarskie i powtokowe, realizowane w ramach niniejszego zadania w oparciu o niniejszg STWiORB,
beda rozliczane na podstawie obmiaru na zasadach okre$lonych w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV
45000000-7, pkt 8.

8. PRZEJECIE ROBOT

Odbiér robét obejmuje :

e odbidr robét zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu,

e 0odbidr ostateczny ( catego zakresu prac ),

e odbidr pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego ).
Odbior ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robét na podstawie wynikow pomiarow i
badan jakosciowych.

Odbiér pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej obiektu dokonanej przez Nadzér
Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w specyfikacji ogélnej (ST-0).
Podstawe odbioru robot powtokowych i malarskich stanowig nastepujgce dokumenty:
e dokumentacja techniczna,

e zaswiadczenia o jakosci materiatdw i wyrobéw dostarczonych na budowe w postaci atestu,
certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodno$ci,

e protokoty odbioru materiatéw i wyrobéw,
e protokoty odbioru poszczegdlnych etapéw lub elementéw robot,

Badania w czasie odbioru robot :

e zgodnos¢ z dokumentacja projektowg i specyfikacja techniczng, wraz z wprowadzonymi zmianami
naniesionymi w dokumentacji powykonawczej,

jakos¢ zastosowanych materiatéw i wyrobdw,
prawidtowosé przygotowanego podtoza,
prawidtowosé powtoki malarskiej,

prawidtowosé dokonania oczyszczen ew. zabrudzen.

Odbiér rob6t malarskich nalezy przeprowadzié po ich zakoinczeniu, nie wczesniej jednak niz po 4 dniach.

Odbidr robot malarskich obejmuje:
e sprawdzenie wyglagdu zewnetrznego — wizualnie w $wietle rozproszonym z odlegtosci ok.0,5m,
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e sprawdzenie zgodnosci barwy i potysku — poprzez poréwnywanie w swietle rozproszonym barwy i
potysku wyschnietej powtoki z wzorcem producenta,

e sprawdzenie odpornosci powtoki na wycieranie — poprzez pocieranie jaj powierzchni wetniang lub
bawetniang szmatg w kolorze kontrastowym do powtoki; powtoke nalezy uzna¢ za odporng na
wycieranie, jezeli na szmatce nie wystgpity slady farby,

e sprawdzenie przyczepnosci powtoki — przez wykonanie skalpelem siatki nacie¢ o boku oczka 5mm,
po 10 oczek w kazdg strone, przetarciu nacietej powtoki pedzlem; przyczepnosc¢ nalezy uznac za
dobrg, jezeli zaden z kwadracikéw nie wypadnie,

e sprawdzenie odpornosci na zmywanie przez pieciokrotne silne potarcie powtoki mokrg namydlang
szczotkg z twardej szczeciny, a nastepnie dokfadne sptukanie jej wodg za pomocg miekkiego
pedzla; powtoke nalezy uzna¢ za odporng na zmywanie, jezeli piana mydlana na szczotce nie
ulegnie zabarwieniu oraz po wyschnieciu cata badana powtoka bedzie miata jednolitg barwe i nie
powstang przeswity podioza.

Wyniki kontroli i badan powinny byé odnotowane w formie protokotu z kontroli i badan.

W przypadku, gdy ktérekolwiek z wymagan stawianych powlokom nie jest spetnione, nalezy uznaé, ze
powioki nie zostaty wykonane prawidtowo i nalezy wykona¢ dziatania korygujgce, majgce na celu usuniecie
niezgodnosci. W tym celu w protokole kontroli i badan nalezy okresli¢ zakres prac, rodzaje materiatéw oraz
sposoby doprowadzenia do zgodnosci powtoki z wymaganiami.

Po usunieciu niezgodnos$ci nalezy ponownie skontrolowa¢ wykonanie powtoki a wyniki odnotowa¢ w formie
protokotu kontroli i badan.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Dla przedmiotowych robét ustala sie wynagrodzenie kosztorysowe, obliczane na podstawie przedmiaru robét
oraz obmiaréw robét. Ustalenia dotyczgce podstawy rozliczenia robét podano w ST ,Wymagania ogdéine”
Kod CPV 45000000-7, pkt 9.

9.1 PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-69/B-10285Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozciehczalnymi farbami emulsyjnymi.
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REMONT | PRZEBUDOWA POMIESZCZEN PRACOWNICZYCH
MONITORINGU | DZIALU BEZPIECZENSTWA

W BUDYNKU ADMINISTRACYJINYM
MUZEUM SLASKIEGO W KATOWICACH

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST — SPECYFIKACJE SZCZEGOLOWE
SST-4 — Posadzki (oktadziny) i podtoqi

KODY CPV:
45400000-1 - ROBOTY WYKONCZENIOWE W ZAKRESIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH
45432111-5 - Kladzenie wyktadzin elastycznych

45432121-8 - Roboty w zakresie podtég w pomieszczeniach komputerowych

Adres obiektu:

ul. Tadeusza Dobrowolskiego 1, 40-205 Katowice
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru oktadzin posadzkowych i podiég w ramach zadania o nazwie ,Remont i
przebudowa pomieszczen pracowniczych monitoringu i dziatu bezpieczenstwa w budynku administracyjnym
Muzeum Slaskiego”.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.3

1.3 Zakres robét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robét przy wykonaniu napraw i
uzupetnien posadzek z wykladziny kauczukowej klejonej, gr. 0,5cm oraz odtworzenia fragmentu podtogi
technicznej podniesionej. Miejsce zastosowania zgodnie z projektem.

1.4 Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacijg
projektowg, specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami nadzoru inwestycyjnego.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w specyfikaciji ogolnej (ST-0).

2. MATERIALY

2.1 Wyktadzina kauczukowa

Wiasciwosci:
e grubos¢ warstwy 0,5cm,
¢ do stosowania specjalnego (obiektowe),
e zmiana wymiaréw pod wplywem temperatury nie wieksza niz 0,4%,
e twardos¢ w skali Shore’a co najmniej 75,
e odpornosc¢ na swiatto sztuczne,
e kolor wg dyspozyc;ji kolorystyki w projekcie wykonawczym.

Nalezy zastosowac wyktadzine identyczng z zastosowang w remontowanych pomieszczeniach. Wykfadzina
powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN- EN 685. Miejsce zastosowania zgodnie z projektem.

2.1.1 Podtoga techniczna podniesiona — panele

Wykorzystac¢ istniejgce panele wraz ze wspornikami pozostate z rozbiérki fragmentu podtogi przy Scianie A.
Panele nalezy przycig¢ do zgdanego wymiaru. Wykonanie analogiczne do podtogi istniejgce;.

2.1.2 Materialy dodatkowe

Kleje dyspersyjne - zalecane przez Producenta wyktadzin.
Akcesoria — systemowe, zalecane przez Producenta wykfadzin

2.2 Warunki dostawy

Poszczegolne partie wyktadziny powinny pochodzi¢ z jednego zrédta. Pochodzenie wykiadzin i ich jakosé
okreslona w petnej charakterystyce technicznej wykonanej przez producenta podlega zatwierdzeniu przez
Zamawiajgcego.
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Wykonawca powinien:
e dokonac¢ uzgodnien z producentem dotyczgcym gwarancji jakosci catej zaméwionej ilosci wyktadzin,
e dokonac¢ uzgodnien dotyczacych rytmicznosci dostaw wynikajgcej z harmonogramu robét,

e zapewni¢ sobie od producentéw atest (zaswiadczenie o jakosci) dla kazdej jednorazowo wystanej
ilosci materiatu zawierajgcy:

©o nazwe i adres producenta,

© nazwe wyrobu i jego przeznaczenie,

o date produkciji,

o wymiary rolki, grubos¢ i mase 1m2 wyktadziny lub ilos¢ ptytek w paczce, powierzchnie.

Kleje do zapraw i zaprawy powinny by¢ oznakowane poprzez podanie;
e nazwy wyrobu,
e znaku wytworcy i miejsca wytworzenia,
e daty lub kodu produkciji,
e okresu trwatosci,
e warunkéw przechowywania,
e numeru normy,
e typu,
e instrukcji uzytkowania.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania prac winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z maszyn i
sprzetu gwarantujgcych wtasciwg to jest spetniajgcg wymagania Specyfikacji Technicznej jakos¢ robét.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych prac, zarébwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp.

Do uktadania wykfadzin kauczukowych nalezy stosowac sprzet i narzedzia zgodne z systemem uktadania i
zalece producenta. Pozostate rodzaje sprzetu uzywanego do robot pozostawia sie do uznania Wykonawcy,
po uzgodnieniu z zarzgdzajgcym realizacjg umowy. Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie
gwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych robot i przepiséw BIOZ zostang przez zarzgdzajgcego
realizacjg umowy zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt podtogowych, polegajgcych na uktadaniu wykfadziny
kauczukowej, powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z wyzej wymienionego sprzetu.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wpltyng na jakos¢
wykonywanych robét.

Materiaty przewozone na $rodkach transportu powinny by¢é zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

Materiat winien by¢ transportowany i sktadowany w sposob zabezpieczajgcy przed uszkodzeniami, lub
pogorszeniem parametréow technicznych.

Wyktadziny powinny byé dostarczane w postaci arkuszy zwijanych w rolki w sposéb zabezpieczajgcy je
przed uszkodzeniem.

Wyktadziny powinny by¢ przechowywane w opakowaniach fabrycznych w pozycji stojgcej, w suchych
pomieszczeniach o normalnej temperaturze.

Szczegotowe warunki prawidtowego i bezpiecznego przechowywania wyktadzin podane sg w Instrukcji
Producenta.
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5. WYKONANIE ROBOT

Przed wykonaniem prac montazowych nalezy sprawdzi¢ wymagang jakos$é materiatéw, ktéra powinna by¢
potwierdzona przez producenta przez zaswiadczenie o jakosci lub znakiem kontroli jakosci zamieszczonym
na opakowaniu lub innym réwnorzednym dokumentem.

Nie dopuszcza sie stosowania do robét materiatow, ktorych wiasciwosci nie odpowiadajg wymaganiom
technicznym. Materiaty nie mogg by¢ uszkodzone.

Wykonawca w ramach prac wykona oczyszczenia wszystkich elementéw wchodzacych w skitad jego prac,
jak réwniez dokona usuniecia odpadéw powstatych w czasie realizacji prac i usunie wszelkie zabezpieczenia
czasowe.

5.1 Zasady ogodlne

Do wykonywania posadzek mozna przystgpi¢ po zakonczeniu robdét budowlanych, robét tynkarskich oraz
instalacyjnych.

Posadzki mozna ukfadac¢ jedynie na oczyszczonym podktadzie.
W miejscach styku dwu rodzajow wykonczen /rdzne materiaty wykonczeniowe/ na posadzkach zastosowaé
listwy dylatacyjne ze stali nierdzewnej — typ i profil dostosowany do sgsiadujgcych materiatow.

5.2 Posadzka z wykladziny podtogowej

Wyktadziny nalezy uktada¢ na odpowiednio przygotowanym, oczyszczonym z pozostatosci po poprzedniej
posadzce, podtozu. Podtoze musi byé¢, czyste, niepylgce i trwale suche. Temperatura podtoza powinna
wynosi¢ co najmniej 15°C, wilgotnos¢ w pomieszczeniu nie powinna by¢ wyzsza niz 65%. Przed uktadaniem
wyktadzine nalezy rozlozyé, aby dostosowac jej temperature do temperatury podtoza. Podczas uktadania
nalezy zwrdci¢ uwage na strzatki kierunkowe, znajdujgce sie od spodu wyktadziny. Wszystkie strzafki
powinny byé utozone w tym samym kierunku. Nalezy zapewni¢ pokrycie klejem catej tylne powierzchni
wyktadziny. Nie dopusci¢ do wyschniecia kleju w trakcie uktadania.

Wyktadzine uktadac¢ zgodnie z instrukcjg producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogoélne”. Wykonawca
jest odpowiedzialny za catg kontrole roboét i jakosé uzytych materiatow.

Materiaty dostarczone na budowe bez dokumentdéw potwierdzajgcych przez producenta ich jako$é nie mogg
by¢ dopuszczone do stosowania. W przypadku zastrzezen co do zgodnosci materiatu z zaswiadczeniem o
jakosci wystawionym przez producenta powinien by¢ on zbadany zgodnie z postanowieniami normy
panstwowej. Nie dopuszcza sie stosowania do robdét materiatdw ktérych wiasciwosci nie odpowiadajg
wymaganiom przedmiotowych norm. Nie nalezy stosowaé rowniez materiatdw przeterminowanych (po
okresie gwarancyjnym).

Kontroli podlega ocena zgodnosci wykonanych elementéw z dokumentacjg projektowg, w zakresie oceny
estetycznej jak réwniez oceny technicznej prawidtowos$ci wykonania.

Badanie podktadu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed przystgpieniem do wykonywania robét
posadzkowych. Zakres czynnosci powinien obejmowaé sprawdzenie wizualne powierzchni oczyszczonego
podkfadu, pod wzgledem wymaganej szorstkosci, wystepowania ubytkdéw, porowatosci, czystosci i rownosci,

Badania w trakcie robét polegajg na sprawdzeniu zgodnosci wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowg, specyfikacjami technicznymi oraz instrukcjami producentéw zachowanych wyrobéw. Powinny
one obejmowac sprawdzenie:

e przestrzegania warunkéw prac,
e poprawnosci przygotowania podiozy.
Sprawdzenie uzupetnien wykfadziny powinno obejmowac :
e sprawdzenie wizualne wygladu zewnetrznego i wykonczenia posadzki,
e sprawdzenie tgczen miedzy dwoma rodzajami posadzki,
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e sprawdzenie réwnosci i prawidtowosci wykonania szczegotéw.

7. OBMIAR ROBOT

Roboty posadzkowe, realizowane w ramach niniejszego zadania w oparciu o niniejszg STWiIORB, bedag
rozliczane na podstawie obmiaru na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania ogdéine” Kod CPV 45000000-
7, pkt 8.

8. PRZEJECIE ROBOT

Celem odbioru jest finalna ocena rzeczywiscie dostarczonych elementéw wyposazenia pod wzgledem ich
ilosci, jakosci i wartosci oraz jakosci wykonania robot. Odbior jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z
obowigzujgcymi normami.
Odbidr robot obejmuje :

e 0odbidr robét zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu,

e odbidr ostateczny (catego zakresu prac),

e odbidr pogwarancyjny (po uptywie okresu gwarancyjnego).

Odbiér ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakohczeniu robdét na podstawie wynikoéw badan
jakosciowych. Odbiér pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej dokonanej przez
Zamawiajgcego przy udziale Wykonawcy.

Ogolne zasady odbioru robot podano w specyfikacji ogolnej (ST-0).
Podstawe odbioru robét podtogowych stanowig nastepujgce dokumenty :

e dokumentacja techniczna,

e zaswiadczenia o jakosci materiatow i wyrobéw dostarczonych na budowe w postaci atestu,
certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodno$ci,

e protokot odbioru robat.

Badania w czasie odbioru rob6t obejmujg sprawdzenie :
e zgodnosci z dokumentacja projektowg i specyfikacjg techniczna,
e jakosci zastosowanych materiatéw i wyrobdw,
e prawidtowosci przygotowanego podioza,
e prawidtowosci posadzki,
e  kolorystyki,
e prawidtowosci wykonania detali,
e przylegania i zwigzania posadzki,
e rownosci, i spadkow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Dla przedmiotowych roboét ustala sie wynagrodzenie kosztorysowe, obliczane na podstawie przedmiaru robot
oraz obmiaréw robét. Ustalenia dotyczgce podstawy rozliczenia robét podano w ST ,Wymagania ogdéine”
Kod CPV 45000000-7, pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN- EN 685 Elastyczne, widkiennicze i laminowane pokrycia podtogowe — klasyfikacja
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR) sg wymagania
dotyczgce dostarczenia i montazu drzwi dla zadania o nazwie ,Remont i przebudowa pomieszczen
pracowniczych monitoringu i dziatu bezpieczenstwa w budynku administracyjnym Muzeum Slgskiego”.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizac;ji
robot wymienionych w punkcie 1.3

1.3 Zakres roboét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej (STWIOR) dotyczg prowadzenia robét obejmujacych
dostarczenie i montaz drzwi wewnetrznych, w tym przeciwpozarowych.

1.4 Ogdblne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych roboét oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacijg
projektowg, specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami nadzoru inwestycyjnego.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w specyfikaciji ogolnej (ST-0).

2. MATERIALY
2.1 Drzwi
o Typy drzwi:

D1/D2 - oScieznica stalowa, ptyta drewniana / HPL
e Odpornosci pozarowe:
D1 - drzwi o odpornosci pozarowej EI60,
D2 - drzwi bez wymagan dot. odpornosci pozarowej
¢ Rodzaje samozamykaczy:
Szynowy z szyng skrzydiowg do drzwi jednoskrzydtowych, max szer. skrzydta 110cm
e Typ drzwi- sposoby zamkniecia drzwi
D1/D2 - dostep na karte, dwustronny (zgodnie z projektem instalacji elektrycznych niskopradowych)
e Rodzaje klamki i okucia
D1/D2 - klamka standardowa, rozetka standardowa (kategoria min 4 wytrzymatosci),
Uwagal!
Drzwi D1 dostarczy Wykonawca, natomiast drzwi D2 pochodzi¢ bedg z demontazu $ciany g/k.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania prac winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z maszyn i
sprzetu gwarantujgcych wtasciwg to jest spetniajgcg wymagania Specyfikacji Technicznej jakos¢ robét.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych prac, zarobwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp.
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Rodzaje sprzetu uzywanego do robot pozostawia sie do uznania Wykonawcy, po uzgodnieniu z
zarzgdzajgcym realizacjg umowy. Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujgce zachowania
wymagan jakosciowych robot i przepisbw BIOZ zostang przez zarzadzajgcego realizacjg umowy
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wptyng na jako$¢
wykonywanych robét.

Materiaty przewozone na $rodkach transportu powinny byé zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i
ukfadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed wykonaniem prac montazowych nalezy sprawdzi¢ wymagang jakos¢ materiatéw, ktéra powinna by¢
potwierdzona przez producenta przez zaswiadczenie o jakosci lub znakiem kontroli jakosci zamieszczonym
na opakowaniu lub innym réwnorzednym dokumentem.

Nie dopuszcza sie stosowania do robét materiatdow, ktérych wiasciwosci nie odpowiadajg wymaganiom
technicznym. Materiaty nie mogg by¢ uszkodzone.

Przed osadzeniem stolarki nalezy sprawdzi¢ doktadnosé wykonania osciezy, do ktérego ma przylegac
oscieznica. W przypadku wystepujgcych wad w wykonaniu osciezy lub zabrudzenia powierzchni osciezy,
oscieze nalezy naprawic¢ i oczyscic.

Wykonawca w ramach prac wykona oczyszczenia wszystkich elementéw wchodzacych w sktad jego prac,
jak réwniez dokona usuniecia gruzu powstatego w czasie realizacji prac i usunie wszelkie zabezpieczenia
czasowe.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdlne”. Wykonawca
jest odpowiedzialny za catg kontrole robét i jakosé uzytych materiatéw.

Kontroli podlega ocena zgodnosci wykonanych elementéw z dokumentacjg projektowg, w zakresie oceny
estetycznej jak rowniez oceny technicznej prawidtowosci wykonania. Szczegdlnej kontroli podlega jakos¢
powtok malarskich, ich jednorodnos$¢ oraz starannos$¢ wykonania detali i obrobek.
Dodatkowo kontrola obejmuje:

e sprawdzenie prawidtowego funkcjonowania czesci ruchomych,

e sprawdzenie i regulacje luzéw na stykach skrzydet otwieranych i oscieznic,

e sprawdzenie czesci poszczegolnych ukladéw otwierania i zamykania,

e stan uszczelek miedzy skrzydtami otwieranymi

o stan wszystkich uszczelek widocznych jak réwniez ogélny wyglad wykonczenia elementu,

7. OBMIAR ROBOT

Roboty dotyczace stolarki i Slusarki otworowej, realizowane w ramach niniejszego zadania w oparciu o
niniejszg STWIORB, beda rozliczane na podstawie obmiaru na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania
ogodine” Kod CPV 45000000-7, pkt 8.

8. PRZEJECIE ROBOT

Celem odbioru jest finalna ocena rzeczywiscie dostarczonych elementéw wyposazenia pod wzgledem ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z obowigzujgcymi normami.
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Odbiér robét obejmuje :
e odbidr robét zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu,
e 0odbidr ostateczny ( catego zakresu prac ),
e odbidér pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego ).

Odbiér ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakohczeniu robdét na podstawie wynikow badan
jakosciowych.

Odbior pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej dokonanej przez Zamawiajgcego przy
udziale Wykonawcy.

Ogolne zasady odbioru robét podano w specyfikacji ogélnej (ST-0).

Przy odbiorze stolarki i $lusarki otworowej nalezy sprawdzi¢:

zgodnos¢ wymiaréw z dokumentacjg projektows,

jakosci materiatéw z ktorych zostaty wykonane,

prawidtowos$¢ wykonania z uwzglednieniem szczegotow konstrukcyjnych,

dziatanie skrzydet i elementéw ruchomych, oku¢ oraz ich funkcjonowanie
prawidtowosé zamontowania uszczelek i réwnolegtos¢ skrzydet wzgledem osSciezy,
dziatanie skrzydet i elementéw ruchomych, oku¢ oraz ich funkcjonowanie,
zgodnosé piondw i poziomow,

poprawnosc¢ dziatania systemow zamykania i otwierania,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Dla przedmiotowych robét ustala sie wynagrodzenie kosztorysowe, obliczane na podstawie przedmiaru robét
oraz obmiaréw robét. Ustalenia dotyczgce podstawy rozliczenia robot podano w ST ,Wymagania ogdine”
Kod CPV 45000000-7, pkt 9.

‘10. PRZEPISY ZWIAZANE
e PN -EN 129:1998 — Metody badan drzwi
e (PN-EN 14351-1:2006 — Okna i drzwi. Norma wyrobu, wiasciwosci eksploatacyjne) tylko zewn.!

o ZUAT-15/111.16/2007 — Rozwierane drzwi wewnetrzne: wejsciowe i wewnatrzlokalowe z drewna,
materiatdw drewnopochodnych, tworzyw sztucznych i metali, ogdlnego stosowania oraz o
deklarowanej klasie odpornosci ogniowej i/lub dymoszczelnosci.

POZOSTALE:
e PN-EN 942:2007 Drewno w stolarce budowlanej. Wymagania ogdlne,

e PN-EN 12765:2002 Klasyfikacja klejow termoutwardzalnych do drewna przeznaczonych do
potaczen niekonstrukcyjnych,

e PN-EN 622-1:2005 Ptyty pilsniowe. Wymagania techniczne. Czes$¢ 1: Wymagania ogdine,

e PN-EN 12365-1:2006 Okucia budowlane. Uszczelki i tasmy uszczelniajgce do drzwi, okien, zaluzji i
scian ostonowych. Czes¢ 1: Wymagania eksploatacyjne i klasyfikacja,

e PN-EN 12209:2005 Okucia budowlane. Zamki. Zamki mechaniczne z zaczepami. Wymagania i
metody badan,

e PN-EN 1935:2003 Okucia budowlane. Zawiasy jednoosiowe. Wymagania i metody badan
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1. WSTEP

1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu przez zamawiajacego

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot w zakresie tablic rozdzielczych, elektrycznych prowadzonych w ramach:

~Projektu  wykonawczego instalacji elektrycznych na potrzeby rozbudowy Dziatu Monitoringu i
Bezpieczenstwa w budynku Muzeum Slgskiego."

1.2 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z prefabrykacja i montazem rozdzielnic elektrycznych niskiego i $redniego napiecia,
stosowanych w obiektach kubaturowych oraz obiektach budownictwa inzynieryjnego.

1.3 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna szczegdtowa (SST), stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.2.

Projektant sporzgdzajgcy dokumentacje projektowg i odpowiednie szczegdétowe specyfikacje techniczne
wykonania i odbioru rob6t budowlanych moze wprowadza¢ do niniejszej standardowej specyfikacji zmiany,
uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych projektem robét, uwzgledniajgce wymagania
Zamawiajgcego oraz konkretne warunki realizacji robét, niezbedne do uzyskania wymaganego standardu i
jakosci tych robét.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadkach
prostych robét o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnosé, ze podstawowe wymagania bedg

spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajgcych z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad
sztuki budowlanej.

1.4 Zakres robét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) dotyczg zasad wykonywania robot zwigzanych z
prefabrykacja i montazem rozdzielnic elektrycznych dla obiektéw kubaturowych oraz obiektéw budownictwa
inzynieryjnego. ST dotyczy wszystkich czynno$ci majgcych na celu wykonanie robét zwigzanych z:

* kompletacjg wszystkich materiatdbw i urzadzeh potrzebnych do wykonania (prefabrykacii)
rozdzielnicy,

* wykonaniem wszelkich rob6t pomocniczych potrzebnych do przygotowania obudowy rozdzielnicy (w
szczegolnosci roboty $lusarsko-spawalnicze i malarskie) oraz montazu wyposazenia rozdzielnicy,

+ zamontowaniem wszystkich elementéw, aparatéw i urzadzen rozdzielnicy w sposéb i w miejscu
zgodnym z dokumentacjg techniczna,

» dokonaniem wszelkich potgczen instalacyjnych, szyn zbiorczych wewnetrznych przy uzyciu
materiatow oraz srodkéw wg dokumentacji technicznej,

* wykonaniem wewnetrznych potgczen ochronnych oraz potgczen ochronnych konstrukcji pomiedzy
poszczegolnymi segmentami rozdzielnicy oraz z szyna uziemiajgca obiektu,

* wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacjg techniczng wszystkich elementéw rozdzielnicy
zawartych w dokumentacji,

* przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami kwalifikujgcymi
prefabrykat do montazu, jako element instalacji elektrycznej,

* opakowaniem i przygotowaniem do transportu na miejsce zamontowania,
* montazem rozdzielnicy w miejscu okreslonym w dokumentacji technicznej,

* przeprowadzeniem wymaganych prob, badan i pomiaréw ze sporzgdzeniem protokotéw
kwalifikujgcych rozdzielnice (prefabrykat) do eksploatacji.
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1.5 Okreslenia podstawowe, definicje

Okre$lenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-07, a takze podanymi ponizej:

Rozdzielnica elektryczna (tablica) — zespot aparatury odpowiednio dobranej i potgczonej w bloki
funkcjonalne (pola), stuzgcy do zasilania, zabezpieczania urzgdzen elektrycznych przed skutkami zwarc i
przecigzen, realizacji wyznaczonych zadan danego pola oraz kontroli linii i obwoddw instalacji elektrycznej.
Aparatura, stanowigca wraz z obudowa (obudowami) rozdzielnice, w zaleznosci od potrzeb moze spetiac
nastepujgce funkcje: zmiany napiecia instalacji, tgczeniowe, rozdzielcze, zabezpieczania, pomiarowo-
kontrolne, sygnalizacyjne i alarmowe.

Klasa ochronnosci — umowne oznaczenie, okreslajgce mozliwosci ochronne urzgdzenia, ze wzgledu na
jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.

Stopien ochrony obudowy IP — okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed dotykiem
elementdw wyposazenia rozdzielnicy oraz przed przedostaniem sie ciat statych, wnikaniem cieczy
(szczegolnie wody) i gazéw, a ktéra zapewnia odpowiednia obudowa.

Wyposazenie rozdzielnicy elektrycznej — zespot aparatury i systemow potgczen wewnetrznych
potrzebnych do realizacji wszelkich celéw wyznaczonych danej rozdzielnicy.

Obwad instalacji elektrycznej — zespot elementéw potgczonych posrednio lub bezposrednio ze zrédiem
energii elektrycznej za pomocg chronionego przed przetezeniem wspélnym zabezpieczeniem, kompletu
odpowiednio potgczonych przewodow elektrycznych. W sktad obwodu elektrycznego wchodzg przewody pod
napieciem, przewody ochronne oraz wszelkie urzgdzenia zmieniajgce parametry elektryczne obwodu,
rozdzielcze, sterownicze i sygnalizacyjne, zwigzane danym punktem zasilania w energie (zabezpieczeniem).

Deklaracja zgodnosci — o$wiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela stwierdzajgce,
na jego wytgczng odpowiedzialnos$¢, ze wyrdb budowlany jest zgodny ze zharmonizowang specyfikacjg
techniczng, a w przypadku braku takiej z Polskg Normg wyrobu, niemajaca statusu normy wycofanej lub
aprobata techniczna.

1.6 Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosS¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace
robot podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt. 1.5.

1.7 Dokumentacja rob6t montazowych

Dokumentacje rob6t montazowych elementéw instalacji elektrycznej stanowia:

* projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z
02.09.2004 r. w sprawie szczegoOtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.
U. 22004 r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),

» specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét (obligatoryjne w przypadku zamoéwien
publicznych), sporzgdzone zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w
sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r.
Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),

* dokumenty swiadczgce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania
uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawa z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych
(Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881), karty techniczne wyrobow lub zalecenia producentéw dotyczace
stosowania wyrobdw,

» protokoty odbioréw czesciowych, kohcowych oraz roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu z
zatgczonymi protokotami z badan kontrolnych,

* dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994
r.—Dz. U.z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pdzniejszymi zmianami).
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Prefabrykacje i montaz rozdzielnic nalezy wykonywac¢ na podstawie dokumentacji projektowej i szczegétowej
specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét montazowych i prefabrykacji, opracowanych dla
konkretnego przedmiotu zamowienia.

1.8 Nazwy i kody

45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

Wszelkie nazwy wiasne produktéw i materiatdw przywotane w specyfikacji stuzg ustaleniu pozgdanego
standardu wykonania i okreslenia witasciwosci i wymogow technicznych zatozonych w dokumentaciji
technicznej dla projektowanych rozwigzan.

Dopuszcza sie zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentéw pod
warunkiem:

* spetniania tych samych wiasciwosci technicznych,
* przedstawienia zamiennych rozwigzan na pismie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do
stosowania, uzyskanie akceptacji projektanta).

2.1 Wymagania ogéine

Ogdlne wymagania dotyczgce wiasciwosci materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST
~Wymagania ogoélne” Kod CPV 45000000-7, pkt. 2.

Do wykonania i montazu instalacji, urzgdzen elektrycznych i odbiornikdw energii elektrycznej w obiektach
budowlanych nalezy stosowaé przewody, kable, osprzet oraz aparature i urzgdzenia elektryczne posiadajgce
dopuszczenie do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktérych producent lub jego upowazniony
przedstawiciel:

* dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okreslonego systemu
oceny zgodnosci,

» wydat deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane specyfikacje
techniczne, normy opracowane przez Miedzynarodowg Komisje Elektrotechniczna (IEC) i
wprowadzone do zbioru Polskich Norm, normy krajowe opracowane z uwzglednieniem przepiséw
bezpieczenstwa Miedzynarodowej Komisji ds. Przepisow Dotyczgcych Zatwierdzenia Sprzetu
Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,

* oznakowat wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,

* wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu umieszczonego w
okres$lonym przez Komisje Europejskg wykazie wyrobéw majgcych niewielkie znaczenie dla zdrowia
i bezpieczenstwa,

 wydat oswiadczenie, Zze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego do
jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualng dokumentacjg projektowa,
sporzgdzong przez projektanta obiektu lub z nim uzgodniona.

Zastosowanie innych wyrobdéw, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod warunkiem posiadania przez nie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie dotyczgcym
montazu urzgdzen elektroenergetycznych w obiekcie budowlanym.

2.2 Rodzaje materiatow

Wszystkie materialy do prefabrykacji i montazu rozdzielnic powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych).
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2.21

2.2.2

223

Obudowy

Stanowig element pomocniczy przy budowie rozdzielnicy elektrycznej (samodzielnie nie sg
elementem instalacji elektrycznej); spetniajg role zabezpieczajgca przed dotykiem elementéw pod
napieciem, sg elementem tgczgcym podzespoty rozdzielnicy, chronig przed przedostawaniem sie do
wewnatrz ciat obcych (stopien ochrony obudowy IP), poprzez montaz wyposazenia dodatkowego
umozliwiajg prawidtowe funkcjonowanie rozdzielnicy w zmieniajgcych sie warunkach zewnetrznych i
przy réznym obcigzeniu, podnoszg estetyke instalacji elektrycznych, umozliwiajg prawidtowy
montaz.

Nalezy przestrzegac¢ stosowania tylko takich zamiennikéw obuddw, ktére wymieniane sg jako marka
referencyjna.

Wykonujgcy prefabrykacje powinien sprawdzi¢ czy poszczegdlne elementy obudowy (lub cata
obudowa) posiadajg certyfikat zgodnosci lub aprobate techniczna bagdz nadana przez wytwoérce
deklaracje zgodnosci. Wymagania ogodlne dotyczace pustych obuddéw rozdzielnic i sterownic
niskonapieciowych podane sg w PN-EN 50298:2004, PN-EN 62208:2005 (U).

Podczas przygotowywania obudowy rozdzielnicy do wyposazania w zaprojektowane urzgdzenia lub
prefabrykaty sktadowe, musza zosta¢ zachowane wszelkie uwagi i wytyczne producenta obudowy
dotyczace metod tgczenia obuddw w zestawy, sposobu montowania lub usuwania $cianek bocznych
wg potrzeb, zastosowania zalecanych materiatéw ztgcznych i uszczelniajgcych obudowy sktadowe.
Wszelkie zaczepy, ucha oraz wzmocnienia transportowe montowac¢ zgodnie z instrukcja producenta
obudéw. Nalezy stosowaé wszelkie zaprojektowane pomocnicze elementy systematyzujgce
porzadek wewnatrz rozdzielnicy (uchwyty, prowadnice i koryta kablowe, maskownice, panele
szczotkowe itp.) oraz stosowaé odpowiednie zabezpieczanie elementéw po obrébce mechanicznej
(zaprawki).

Listwy oraz linki uziemienia powinny wyrézniaé sie odpowiednimi kolorami, zgodnie z PN-EN
60446:2004.

Wyposazenie wewnetrzne rozdzielnic

Sktad zestawu elementdw wewnetrznych rozdzielnicy okresla projekt, jednoczesnie wykonujgcy
prefabrykacje powinien sprawdzi¢ czy wszystkie zaprojektowane elementy wyposazenia
wewnetrznego posiadajg nadany przez wytworce certyfikat zgodnosci lub aprobate techniczng badz
deklaracje zgodnosci.

Nalezy przestrzega¢ stosowania tylko takich zamiennikow elementéw wewnetrznych rozdzielnicy,
ktére wymieniane sg jako marka referencyjna.

Osprzet ten nalezy montowac¢ do obudowy za pomoca: ptyty montazowej lub ptyty zabudowy, szyn
lub belek nosnych zunifikowanych lub zaprojektowanych, pofek i szuflad.

Potgczenia wewnetrzne elementéw nalezy wykonywa¢ za pomocg: szyn poprzez zaciski szynowe,
szyn elastycznych, zaciskéw przytgczeniowych lub przewodow. Przewody o przekroju zyty do 2,5 (4)
mm2 nalezy pocynowaé, natomiast na przewody powyzej 4 mm2 nalezy montowac¢ koncowki
kablowe wg instrukcji producenta.

Dla rozdzielnic teleinformatycznych nalezy uzywac elementoéw przytagczeniowych prefabrykowanych
jak kable czteroparowe, krosowe, sSwiattowody krosowe, pigtaile i patchkordy o okreslonych
dtugosciach.

Elementy mocujace rozdzielnice

Wykonujgcy montaz rozdzielnicy lub kazdego z jej segmentéw powinien sprawdzi¢ czy wszystkie
zaprojektowane elementy mocujgce posiadajg nadany przez wytwérce certyfikat zgodnos$ci lub
aprobate techniczng badz deklaracje zgodno$ci.

Podstawowe sposoby montazu:
» zabetonowanie w podtozu lub Scianie przygotowanych w obudowie kotew stalowych,

* osadzenie w podtozu przy uzyciu kotkdw kotwigcych lub rozporowych (otwory do mocowania
przygotowane w obudowie),
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* przykrecenie za pomocg materiatow ztgcznych lub przyspawanie do przygotowanej konstrukciji
wsporczej.

2.2.4 Specyfikacja materialowa

Specyfikacja materialowa zgodnie z zestawieniem materiatéw.

2.3 Warunki przyjecia na budowe materiatéw do rob6t montazowych

Wyroby do robét montazowych i prefabrykacji rozdzielnic mogg by¢ przyjete na budowe, jesli spetniajg
nastepujgce warunki:

* sg zgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystyka podana w dokumentacji projektowej i
specyfikacji technicznej (szczegdtowej) SST,

* sg wilasciwie oznakowane i opakowane,
* spelniajg wymagane wiasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

* producent dostarczyt dokumenty $wiadczgce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych prefabrykatéw rowniez
karty katalogowe wyrobéw lub firmowe wytyczne stosowania wyrobdw.

Niedopuszczalne jest stosowanie do rob6t montazowych i prefabrykaciji — wyrobow i materiatéw nieznanego
pochodzenia.

Przyjecie materiatéw i wyrob6éw na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

2.4 Warunki przechowywania wyrobéw do montazu i prefabrykacji rozdzielnic

Wszystkie materiaty i prefabrykaty pakowane powinny by¢ przechowywane i magazynowane zgodnie z
instrukcjg producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm.

Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyrobdw opakowanych powinno by¢ suche i
zabezpieczone przed zawilgoceniem.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 3
Prace mozna wykonywac przy pomocy wszelkiego sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru.

Spawanie powinno odbywac¢ sie przy uzyciu spawarek o parametrach wymaganych dla grubosci materiatéw
uzytych na poszczegdlne elementy obudowy, dla tgczenia elementéw miedzianych nalezy stosowac
spawanie gazowe lub tukowe w ostonie gazowe;.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 4

4.1 Wymagania ogoline

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogéine” Kod CPV 45000000-7, pkt 4.

4.2 Transport materiatlow

Podczas transportu na budowe z miejsca sktadowania po prefabrykacji nalezy zachowac ostroznos¢ aby nie
uszkodzi¢ zamontowanych elementéw wewnetrznych.

Duze rozdzielnice nalezy przygotowaé do transportu dzielgc na elementy o wadze umozliwiajgcej tatwe
dostarczenie na miejsce zabudowywania. Stosowaé opakowania w przypadku mozliwosci uszkodzen
transportowych.
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5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1 Wymagania ogélne

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST ,Wymagania ogéine” Kod CPV 45000000-7, pkt 5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z dokumentacjg techniczng i umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw i jako$¢ wykonanych robat.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami SST oraz poleceniami inspektora nadzoru.

5.2 Prefabrykacja rozdzielnic elektrycznych

Przeprowadzenie prefabrykaciji rozdzielnicy dokonuje sie w oparciu o projekt techniczny, uwzgledniajacy
wymagania stawiane wyrobowi. Do najwazniejszych wymogow nalezg: stopien ochrony, ilos¢ wolnego
miejsca do montazu, lokalizacja (rodzaj pomieszczenia) typ rozdzielnicy, dane dotyczgce sieci zasilajgce;j,
miejsce zasilania i odptywdw oraz przekroje kabli, specyfikacja wyposazenia. W oparciu o powyzsze dane
nalezy sporzadzi¢ schemat ideowy, ktéry zwykle jest zatgcznikiem do dokumentac;i.

Nastepnym etapem jest rozrysowanie widoku i wyposazenia rozdzielnicy w celu uzgodnienia planu z
inspektorem nadzoru lub technologiem. Przy nieskomplikowanych rozdzielnicach etap ten mozna poming¢.

Po skompletowaniu wszystkich potrzebnych wg specyfikacji elementéw rozdzielnicy nalezy dokonac
mocowania i potgczeh aparatéw i urzgdzen wg zalecen producentéw.

Przy skomplikowanych ukfadach wyposazenia nalezy sporzadzi¢ karte technologiczna dla prefabrykaciji,
stanowi ona zatgcznik do protokétu zdawczego rozdzielnicy.

Prefabrykacja rozdzielnicy elektrycznej powinna uwzglednia¢ wszelkie wytyczne projektanta co do
wymaganych cech obudowy, a w szczegolnosci:

» stopien ochronnosci,
* wymiary zewnetrzne kazdego elementu obudowy,
« typ rozdzielnicy ze wzgledu na sposéb montazu: wolnostojaca, przy$cienna, nascienna, wnekowa

* typ rozdzielnicy ze wzgledu na napiecie robocze: sredniego napiecia, niskiego napiecia,
staboprgdowa,

* sposob zasilania i odptywu: ,od géry” lub ,od dotu”,
» typ przytaczenia do instalacji: ptyty przepustowe, dfawice, zaciski, przytgczenie bezposrednie,

* sposOb mocowania wyposazenia w obudowie: ptyty montazowe i ostonowe, elementy dystansowe,
szyny nosne zunifikowane lub zaprojektowane, opracowane wg wymagan normy PN-EN 60439-
2:2004,

* rodzaj materiatu i kolor elementéw obudowy,

* sposob zabezpieczenia przed dostepem oséb nieuprawnionych, opracowane wg wymagan normy
PN-EN 60439-3:2004,

*  kompletno$¢ montazu wyposazenia dodatkowego,

*  kompletnosc¢ i prawidtowos¢ opisow oraz znakow wytypowanych dla danej rozdzielnicy; znaki
znajdujgce sie wewnatrz i na zewnatrz rozdzielnicy,

* oznakowanie aparatury i okablowania w rozdzielnicy winno by¢ wykonane w sposéb czytelny
najlepiej przy pomocy drukarki i nie powinno zakrywa¢ danych technicznych aparatéw iosprzetu,

* w kazdej rozdzielnicy (najlepiej w drzwiczkach) powinna znajdowac sie kieszen przeznaczona na
rysunek schematu rozdzielnicy.

Ze wzgledu na funkcje jaka spetniajg, mozna wyrdznic rozdzielnice i sterownice. Oba typy tablic mogg by¢
wykonane jako: gtéwne, podrozdzielnice i rozdzielnice (sterownice) odbiorcze np. obwodowe, pietrowe lub
wydzielone dla konkretnych instalacji.
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Ze wzgledu na sposdb montazu rozréznia sie nastepujgce typy:
* wolnostojace,
* przyscienne,
* wiszgce (nascienne),
* wnekowe.
Rozdzielnica (sterownica) musi spetnia¢ wymogi PN-EN 60439-1:2003 (zgodnej z miedzynarodowg IEC-

439-1). Wymagane jest swiadectwo badan dla prefabrykowanej rozdzielnicy lub sterownicy, zgodne z ww.
wymogami normy.

Rozdzielnica (sterownica) przeznaczona do zainstalowania na terenach budéw musi spetnia¢ wymogi norm
PN-EN 60439-4:2004 oraz PN-EN 60439-4:2005(U).

Rozdzielnica (sterownica) przeznaczona do zainstalowania w miejscach ogdélnodostepnych musi spetniac
wymogi normy PN-EN 60439-5:2002.

Rozdzielnica (sterownica) powinna by¢ wyposazona w maskownice z tworzywa sztucznego, chronigca przed
skutkami napiecia dotykowego, jesli wystepuje mozliwos$¢ kontaktu bezposredniego z elementami pod
napieciem.

Wszystkie konstrukcje przyscienne rozdzielnic (sterownic) powinny zapewnia¢ dostep do kompletu
elementow wykonawczych od frontu.

Przy konstruowaniu rozdzielnicy (sterownicy) nalezy przewidzie¢ rozwigzanie pozwalajgce na ewentualna
rozbudowe uktadu, bez koniecznosci zmiany systemu rozdzielnic (w przypadku, kiedy pozostawiona np.
dwudziestoprocentowa rezerwa miejsca okaze sie niewystarczajgca).

Sposbb rozmieszczenia montowanego wewnagtrz wyposazenia powinien uwzglednia¢ zasade jednorodnosci
w ramach wydzielonego segmentu rozdzielnicy oraz rownomiernosci rozkladu w ramach dysponowanej
powierzchni.

Rozdzielnice (sterownice) montowane poza pomieszczeniami ruchu elektrycznego powinny by¢ wykonane
minimum w Il klasie ochronno$ci.

W pomieszczeniach rozdzielnic SN, NN i rozdzielnic pietrowych nalezy przewidzie¢ dywaniki izolacyjne,
stanowigce standardowe ich wyposazenie.

Na drzwiach rozdzielnicy (sterownicy) winien znajdowac sie szyld z nazwa rozdzielnicy zgodng z nazwg
rozdzielnicy ze schematu gtdwnego zasilania budynku. Szyld winien by¢ przymocowany w sposéb trwaty.

5.3 Montaz rozdzielnic elektrycznych

Zakres robot obejmuije:
* przemieszczenie w strefie montazowe;,
* rozpakowanie,
» ustawienie na miejscu montazu wg projektu,
* wyznaczenie miejsca zainstalowania,
e trasowanie,

* wykonanie slepych otworéw poprzez podkucie we wnece albo kucie reczne lub mechaniczne,
wiercenie mechaniczne otworéw w sufitach, $cianach lub podtozach,

* osadzenie kotkdw osadczych plastikowych oraz dybli, Srub kotwigcych lub wspornikéw wraz z
zabetonowaniem,

* montaz wraz z regulacja mechaniczna elementéw odmontowanych na czas mocowania (drzwiczki,
klamki, zamki, pokrywy),

e podigczenie uziemienia,

* sprawdzenie prawidtowosci usytuowania w pomieszczeniu, w szczegoélnosci zachowania
minimalnych szerokosci przejs¢ i drog ewakuacyjnych,

e sprawdzenie prawidtowosci dziatania po zamontowaniu,

*  przeprowadzenie préb i badan.
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Przy podtgczaniu rozdzielnicy do instalacji elektrycznej nalezy pamieta¢ aby wszystkie kable odptywowe
wyposazy¢ w szyldy z adresami, warunek ten jest szczegdlnie wazny przy duzej ilosci kabli odptywowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7 pkt 6

Szczegotowy wykaz oraz zakres pomontazowych badan rozdzielnic zawarty jest w PN-EN 60439-1:2003 i
PN-E-04700:1998/Az1:2000

Ponadto nalezy wykonaé sprawdzenia odbiorcze skftadajace sie z ogledzin czesciowych i koricowych
polegajgcych na kontroli:
* zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,
» zgodnosci potgczeh z ustalonym w dokumentacji powykonawczej,
* napiséw informacyjno-ostrzegawczych,
* dziatania przyrzgdéw kontrolno-pomiarowych i rejestrujgcych (liczniki energii elektrycznej),
* dziatania sygnalizacji stanu potozenia fgcznikéw,
« stanu i gotowo$ci ruchowej aparatury i napedow tgcznikow,
« stanu zewnetrznego gtowic kablowych,
« stanu kanatéw kablowych, kabli i konstrukcji wsporczych,
« stanu ochrony przeciwporazeniowej,
» stanu urzadzen wentylacyjnych — chtodzenie rozdzielnicy,
* schematu stacji, rozdzielnicy lub sterownicy,
» stanu i kompletnosci dokumentacji eksploatacyjne;j,
* sprawdzenie ciggtosci przewodow fazowych, neutralnych i ochronnych,
* poprawnosci wykonania potgczen $rubowych instalacji elektrycznej potwierdzonych protokotem
przez wykonawce montazu.
Dodatkowo dla rozdzielnic SN-15 do 30 kV nalezy wykonac¢ sprawdzenia odbiorcze polegajgce na:
* pomiarach rezystanciji izolacji gtéwnej wytgcznikéw,
e pomiarach rezystancji toréw prgdowych wytgcznikow,
* pomiarach rezystancji, czasow wlasnych i czaséw niejednoczesnosci zamykania i otwierania
wytgcznikow,
* badania gazéw wytgcznikéw z SF6 (jezeli wymaga tego producent),
* probach szczelnosci wytgcznikow z SF6 (jezeli wymaga tego producent),
e pomiarow czasow tgczenia uktadow zwiernik — odtgcznik,
e pomiarow rezystancji izolacji uzwojen pierwotnych i wtérnych przektadnikéw.
Dla ukfadow sterowniczo-sygnalizacyjno-pomiarowych sprawdzenia odbiorcze polegajg na:
* pomiarach rezystanciji izolaciji,
* sprawdzeniach funkcjonalnych, ruchowych i nastawczych,
*  zbadaniu przyrzgdéw kontrolno-pomiarowych i rejestrujgcych (analizatory sieci),
e zbadaniu wartosci nastawczych wytgcznikdw, przekaznikow termicznych, przekaznikow réznicowo
prgdowych, itp.

Rezystancja izolacji obwoddéw nie powinna by¢ mniejsza ni_ 50 MQ. Rezystancja izolacji poszczegdinych
obwoddéw wraz z urzadzeniami nie powinna by¢é mniejsza niz 20 MQ. Pomiaru nalezy dokona¢ miernikiem
rezystancji instalacji o napieciu 1 kV.

Po wykonaniu ogledzin nalezy sporzgdzi¢ protokdly z przeprowadzonych badan zgodnie z wymogami
zawartymi w normie PN-IEC 60364-6-61:2000.
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6.2 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatami

Wszystkie materiaty, urzgdzenia i aparaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materialy nie spetniajgce wymagan zostaly wbudowane Iub
zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wtasny koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajgcg zasadniczego
wplywu na jakosc¢ funkcjonowania instalacji i ustali¢ zakres i wielkosS¢ potrgcenh za obnizong jakosé.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1 Zasady ogoline

Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 7

7.2 Szczego6towe zasady przedmiaru i obmiaru robét montazowych i prefabrykacji

Obmiaru robot dokonuje sie z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary odpowiadajgce
zawartym w dokumentac;ji i tak:

« dla rozdzielnicy: szt., kpl.,

+ dla osprzetu montazowego w rozdzielnicy: szt., kpl., m,

* dla aparatéw montazowych w rozdzielnicy: szt., kpl.,

e dla przewodéw, kabli, rur, listew: m, kpl.

W specyfikacji technicznej szczegbtowej dla montazu i prefabrykacji rozdzielnic, opracowanej dla
konkretnego przedmiotu zamowienia, mozna ustali¢ inne szczegdtowe zasady przedmiaru i obmiaru
przedmiotowych robét

W szczegdlnosci mozna przyja¢ zasady podane w katalogach zawierajgcych jednostkowe nakfady rzeczowe
dla odpowiednich robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST ,Wymagania ogdlne” Kod CPV 45000000-7, pkt 8

8.2 Warunki odbioru instalacji i urzadzen zasilajacych

8.2.1 Odbioér miedzyoperacyjny

Odbiér miedzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu robét majgcych wplyw
na wykonanie dalszych prac.

Odbiorowi takiemu mogg podlega¢ m.in.:

wykonanie i montaz konstrukgciji,

ustawienie na stanowiskach aparatow, urzadzen, dlawikéw, baterii kondensatoréw z
przynalezng do stosowania aparaturg,

ustawienie tablic sterowniczych i przekaznikowych w nastawni,
ustawienie rozdzielnicy,

obwody zewnetrzne gtéwne i pomocnicze,

instalacje o$wietleniowe, grzejne, telefoniczne i inne.

8.2.2 Odbidr czesciowy

Nalezy przeprowadzi¢ badanie pomontazowe czesciowe robot zanikajgcych oraz elementéow
urzadzen, ktére ulegajg zakryciu (np. wszelkie roboty zanikajgce), uniemozliwiajgc ocene
prawidtowosci ich wykonania po catkowitym ukohczeniu prac.
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Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ montazu oraz zgodno$é z obowigzujgcymi
przepisami i projektem:

* instalacji wtynkowych i podtynkowych,

* sieci uziemiajgcej, kablowej i odwadniajgcej uktadanej bezposrednio w ziemi,

* fundamentéw, uzioméw fundamentowych i przepustéw umieszczonych w fundamentach.

8.2.3 Odbior koncowy

Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jakosci wykonanych robét nalezy
przeprowadzi¢ po zakonczeniu robét elektrycznych przed przekazaniem uzytkownikowi urzadzen
zasilajgcych.
Zakres badan obejmuje sprawdzenie:

* izolacji torow gtéwnych,

* izolacji toréw pomocniczych,

» dziatania funkcjonalnego obwodéw pomocniczych,

» dziatania mechanicznego fgcznikéw, blokad itp.,

* instalacji ochronne;.

Parametry badan oraz sposéb przeprowadzenia badan sg okreslone w normach PN-IEC 60364-6-
61:2000 i PN-E-04700:1998/Az1:2000.

Badania napieciem probierczym wykonuje sie tylko jeden raz. Jezeli producent dostarczyt protokdt z
tych badan, rozdzielnice SN sprawdza sie napieciem obnizonym do 75% napiecia probierczego, a
rozdzielnice o napieciu do 1 kV — induktorem, sprawdzajac tylko rezystancje izolaciji.

Badania dziatania obwoddw pomocniczych polegajg na sprawdzeniu prawidtowosci dziatania
uktadoéw zabezpieczen, sterowania, sygnalizacji, blokad, automatyki i samoczynnego zatgczania
rezerwy. Badania nalezy przeprowadzi¢ wedtug programu, ktéry powinien byé czescig dokumentaciji
eksploatacyjne;.

Badania dziatania mechanicznego tgcznikéw, blokad itp. wykonuje sie na napedach tgcznikéw oraz
zwigzanych z nimi blokadach mechanicznych. Nalezy wykona¢ 5 normalnych cykli roboczych
(zamkniecie — otwarcie) kazdego tgcznika.

W rozdzielnicach dwucztonowych nalezy wykona¢ 5 cykli przestawien kazdego cztonu ruchomego —
od stanu pracy do stanu spoczynku (préby) i od stanu spoczynku (préby) do stanu pracy.

taczniki sterujgce wyposazeniem czionu nalezy zamykacé i otwieraC w stanie pracy i w stanie préby.
W trakcie proby trzeba takze sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie blokad tego czionu.

Badania nalezy przeprowadzi¢ wedtug instrukcji rozdzielnicy. Wyniki badan trzeba zamiesci¢ w
protokole odbioru korncowego.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

Dla przedmiotowych robét ustala sie wynagrodzenie kosztorysowe, obliczane na podstawie przedmiaru robot
oraz obmiaréw robét. Ustalenia dotyczgce podstawy rozliczenia robét podano w ST ,Wymagania ogélne”
Kod CPV 45000000-7, pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

*  PN-EN 60529:2003: Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

* PN-EN 60446:2004: Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspoétdziataniu cztowieka z
maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewodéw barwami albo cyframi

*  PN-EN 60439-1:2003: Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Czes¢ 1. Zestawy badane w
petnym i niepetnym zakresie badan typu
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* PN-EN 60439-2:2004: Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Cze$¢ 2: Wymagania dotyczgce
przewodow szynowych

* PN-EN 60439-3:2004: Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Cze$¢ 3: Wymagania dotyczgce
niskonapieciowych rozdzielnic i sterownic przeznaczonych do instalowania w miejscach dostepnych
do uzytkowania przez osoby niewykwalifikowane. Rozdzielnice tablicowe

*  PN-EN 60439-4:2004: Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Czes¢ 4: Wymagania dotyczace
zestawodw przeznaczonych do instalowania na terenach budéw (ACS)

* PN-EN 60439-4:2005(U): Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Czes¢ 4: Wymagania
dotyczace zestawow przeznaczonych do instalowania na terenach budéw (ACS)

« PN-EN 60439-5:2002: Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Cze$¢ 5: Wymagania
szczegobtowe dotyczgce zestawdw napowietrznych przeznaczonych do instalowania w miejscach
ogolnie dostepnych. Kablowe rozdzielnice szafowe (CDCs) do rozdziatu energii w sieciach

* PN-EN 50274:2004: Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Ochrona przed porazeniem prgdem
elektrycznym. Ochrona przed niezamierzonym dotykiem bezposrednim czesci niebezpiecznych
czynnych

*  PN-EN 50298:2004: Puste obudowy rozdzielnic i sterownic niskonapieciowych. Wymagania ogoine

* PN-EN 50300:2005(U): Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Ogdlne wymagania dotyczgce
niskonapieciowych rozdzielnic tablicowych przeznaczonych do elektroenergetycznych staciji
rozdzielczych

* PN-EN 62208:2005(U): Puste obudowy rozdzielnic i sterownic niskonapieciowych. Wymagania
ogolne

* PN-E-05163:2002: Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe ostoniete. Wytyczne badania w
warunkach wytadowania tukowego, powstatego w wyniku zwarcia wewnetrznego

*  PN-E-04700:1998/Az1:2000: Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych (Zmiana Az1)

* PN-IEC 60364-6-61:2000: Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze

10.2 Inne dokumenty, instrukcje i przepisy

10.2.1 Inne dokumenty i instrukcje

*  Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych (tom I, czesé 4) Arkady,
Warszawa 1990 r.

*  Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych ITB czes¢ D: Roboty instalacyjne.
Zeszyt 2: | instalacje elekiryczne i piorunochronne w budynkach uzyteczno$ci publiczne;.
Warszawa 2004 r.

* Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t budowlanych. Wymagania ogdlne. Kod CPV
45000000-7. Wydanie 1l, OWEOB Promocja — 2005 r.

10.2.2 Ustawy
* Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881).

* Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pdzn.
zmianami).

10.2.3 Rozporzadzenia

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robo6t budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005
r. Nr 75, poz. 664).
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Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa
pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z pézn. zmianami).

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z
2004 r. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systeméw oceny zgodnosci,
wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczgce w ocenie zgodnosci oraz
sposobu oznaczenia wyrobéw budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).
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REMONT | PRZEBUDOWA POMIESZCZEN PRACOWNICZYCH
MONITORINGU | DZIALU BEZPIECZENSTWA

W BUDYNKU ADMINISTRACYJINYM
MUZEUM SLASKIEGO W KATOWICACH

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST — SPECYFIKACJE SZCZEGOLOWE

SST-7 — Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
wewnetrznych

KODY CPV:
CPV 45300000-0 - ROBOTY INSTALACYJNE W BUDYNKACH
45310000-3 - Roboty instalacyjne elektryczne

Adres obiektu:

ul. Tadeusza Dobrowolskiego 1, 40-205 Katowice
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1. WSTEP

1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu przez zamawiajacego

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot w zakresie instalacji elektrycznych wewnetrznych, prowadzonych w ramach:

~Projektu  wykonawczego instalacji elektrycznych na potrzeby rozbudowy Dziatu Monitoringu i
Bezpieczenstwa w budynku Muzeum Slgskiego."

1.2 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z uktadaniem i montazem elementdw instalacji elektrycznej (uktadanie kabli i przewododw,
montaz osprzetu i opraw) w obiektach kubaturowych oraz obiektach budownictwa inzynieryjnego.

1.3 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna szczegétowa (SST), stosowanej jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.2.

Projektant sporzgdzajgcy dokumentacje projektowg i odpowiednie szczegdétowe specyfikacje techniczne
wykonania i odbioru rob6t budowlanych moze wprowadza¢ do niniejszej standardowej specyfikacji zmiany,
uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych projektem robét, uwzgledniajgce wymagania
Zamawiajgcego oraz konkretne warunki realizacji robét, niezbedne do uzyskania wymaganego standardu i
jakosci tych robét.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadkach
prostych robét o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnosé, ze podstawowe wymagania bedg
spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajgcych z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad
sztuki budowlanej.

1.4 Zakres robét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (SST) dotyczg zasad wykonywania i odbioru robot
zwigzanych z:

e uktadaniem kabli i przewoddw elektrycznych, w tym szynoprzewodéw montowanych poza
rozdzielnicami,

* montazem opraw, osprzetu, urzgdzen i odbiornikéw energii elektrycznej, wraz z przygotowaniem
podfoza i robotami towarzyszgcymi, dla obiektdow kubaturowych oraz obiektéw budownictwa
inzynieryjnego. ST dotyczy wszystkich czynnosci majgcych na celu wykonanie rob6t zwigzanych z:

* kompletacja wszystkich materiatéw potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

* wykonaniem wszelkich rob6t pomocniczych w celu przygotowania podtoza (w szczegdlnosci roboty
murarskie, Slusarsko-spawalnicze montaz elementéw osprzetu instalacyjnego itp.),

* utozeniem wszystkich materiatéw w sposéb i w miejscu zgodnym z dokumentacjg techniczna,

* wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacjg techniczng wszystkich elementow
wyznaczonych w dokumentacji,

* ulozeniem drutu stalowego (dla instalacji prowadzonych w rurkach lub kanatach zamknietych),
utatwiajgcego docelowe wcigganie zaprojektowanych przewodéw (np. dla sieci teleinformatycznych),

* wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczna wszystkich wyznaczonych kabli i
przewodow,

e przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami kwalifikujgcymi
montowany element instalacji elektrycznej.
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1.5 Okreslenia podstawowe, definicje

Okre$lenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-07, a takze podanymi ponizej:

Specyfikacja techniczna — dokument zawierajacy zespot cech wymaganych dla procesu wytwarzania lub
dla samego wyrobu, w zakresie parametrow technicznych, jakosci, wymogow bezpieczenstwa, wielkosci
charakterystycznych a takze co do nazewnictwa, symboliki, znakdéw i sposobow oznaczania, metod badan i
préb oraz odbiorow i rozliczen.

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajgcy przydatnos¢ dane wyrobu do okreslonego obszaru
zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan podstawowych wyrobu oraz metodyke badan
dla potwierdzenia tych wymagan.

Deklaracja zgodnosci — dokument w formie os$wiadczenia wydany przez producenta, stwierdzajgcy
zgodnos¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub
specyfikacjg techniczng dla danego materiatu lub wyrobu.

Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upowazniong jednostke badajgcg (certyfikujgcy),
stwierdzajgcy zgodnos¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami,
wymogami lub specyfikacjg techniczng dla badanego materiatu lub wyrobu.

Czes¢ czynna — przewdd lub inny element przewodzacy, wchodzgcy w sktad instalacji elektrycznej lub
urzadzenia, ktéry w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej moze by¢ pod napieciem a nie spetnia
funkcji przewodu ochronnego (przewody ochronne PE i PEN nie sg cze$cig czynng).

Polaczenia wyréwnawcze — elektryczne potgczenie czesci przewodzacych dostepnych lub obcych w celu
wyréwnania potencjatu.

Kable i przewody - materiaty stuzgce do dostarczania energii elektrycznej, sygnatéw, impulséw
elektrycznych w wybrane miejsce.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodéw — zespdt materiatdbw dodatkowych, stosowanych przy
uktadaniu przewodow, ufatwiajgcy ich montaz oraz dotarcie w przypadku awarii, zabezpieczajgcy przed
uszkodzeniami, wytyczajgcy trasy ciggéw réwnolegtych przewodow itp.
Grupy materiatéw stanowigcych osprzet instalacyjny do kabli i przewodow:

» przepusty kablowe i ostony krawedzi,

« drabinki instalacyjne,

* koryta i korytka instalacyjne,

* kanaty i listwy instalacyjne,

* rury instalacyjne,

* kanaly podiogowe,

* systemy mocujgce,

* puszki elektroinstalacyjne,

* kohcowki kablowe, zaciski i konektory,

* pozostaty osprzet (oznaczniki przewodow, linki nosne i systemy naciggowe, dtawice, ztgczki i szyny,

zaciski ochronne itp.).

Urzadzenia elektryczne — wszelkie urzgdzenia i elementy instalacji elektrycznej przeznaczone do
wytwarzania, przeksztatcania, przesytania, rozdziatu lub wykorzystania energii elektryczne;j.

Odbiorniki energii elektrycznej — urzgdzenia przeznaczone do przetwarzania energii elektrycznej w inna
forme energii (Swiatlo, ciepto, energie mechaniczna itp.).

Klasa ochronnosci — umowne oznaczenie, okreslajgce mozliwosci ochronne urzgdzenia, ze wzgledu na
jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.

Oprawa oswietleniowa (elektryczna) — kompletne urzgdzenie stuzace do przymocowania i potgczenia z
instalacjg elektryczna jednego lub kilku zrédet swiatta, ochrony Zzrédet swiatta przed wptywami zewnetrznymi
i ochrony Srodowiska przed szkodliwym dziataniem zrodta swiatta a takze do uzyskania odpowiednich
parametrow Swietinych (bryta fotometryczna, luminacja) , ulatwia wtasciwe umiejscowienie i bezpieczng
wymiane zrédet Swiatla, tworzy estetyczne formy wymagane dla danego typu pomieszczenia. Elementami
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dodatkowymi sg ostony lub elementy ukierunkowania zrédet swiatta w formie : klosza, odbty$nika, rastra,
abazuru.

Stopien ochrony IP — okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed dotykiem elementow
instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem sie ciat statych, wnikaniem cieczy (szczegdlnie wody) i
gazéw, a ktérg zapewnia odpowiednia obudowa.

Obwadd instalacji elektrycznej — zespot elementéw potgczonych posrednio lub bezposrednio ze zrédiem
energii elektrycznej za pomocag chronionego przed przetezeniem wspolnym zabezpieczeniem, kompletu
odpowiednio potgczonych przewodow elektrycznych. W sktad obwodu elektrycznego wchodzg przewody pod
napieciem, przewody ochronne oraz wszelkie urzgdzenia zmieniajgce parametry elektryczne obwodu,
rozdzielcze, sterownicze i sygnalizacyjne, zwigzane 2z danym punktem =zasilania w energie
(zabezpieczeniem).

Przygotowanie podtoza — zespdt czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem osprzetu instalacyjnego,
urzagdzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, uktadaniem kabli i przewodéw majgcy na celu
zapewnienie mozliwosci ich zamocowania zgodnie z dokumentacja.
Do prac przygotowawczych tu zalicza sie nastepujgce grupy czynnosci:

* Wiercenie i przebijanie otwordw przelotowych i nieprzelotowych,

*  Kucie bruzd i wnek,

*  Osadzanie kotkow w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

¢ Montaz uchwytéw do rur i przewodow,

*  Montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wigzkowych, szynoprzewododw,

* Montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,

*  Oczyszczenie podtoza — przygotowanie do klejenia.

1.6 Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotyczgce
robot podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt. 1.5.

1.7 Dokumentacja rob6t montazowych

Dokumentacje rob6t montazowych elementéw instalacji elektrycznej stanowia:

* projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z
02.09.2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.
U. z2004 r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),

» specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét (obligatoryjne w przypadku zamowien
publicznych), sporzgdzone zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w
sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r.
Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),

* dokumenty Swiadczgce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania
uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawa z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych
(Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881), karty techniczne wyrobdw lub zalecenia producentéw dotyczace
stosowania wyrobow,

* protokoty odbioréw czesciowych, koncowych oraz robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu z
zatgczonymi protokotami z badan kontrolnych,

* dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994
r.—Dz. U.z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pdzniejszymi zmianami).

Montaz elementdéw instalacji elektrycznej nalezy wykonywaé na podstawie dokumentacji projektowej i
szczegbtowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét montazowych, opracowanych dla
konkretnego przedmiotu zamowienia.
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1.8 Nazwy i kody

453110000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45311000-0 - Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznych oraz opraw elektrycznych
45311100-1 - Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektryczne;j

45311200-2 - Roboty w zakresie opraw elektrycznych

45314300-4 - Ktadzenie kabli

45315100-9 - Instalacyjne roboty elektryczne

45314120-8 - Instalowanie linii telefonicznych

45314310-7 - Instalowanie okablowania komputerowego

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI MATERIALOW

Wszelkie nazwy wiasne produktéw i materiatdw przywotane w specyfikacji stuzg ustaleniu pozadanego
standardu wykonania i okreslenia wtadciwosci i wymogow technicznych zatozonych w dokumentaciji
technicznej dla projektowanych rozwigzan.

Dopuszcza sie zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentéw pod
warunkiem:

* spetniania tych samych wiasciwosci technicznych,
* przedstawienia zamiennych rozwigzan na pismie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do
stosowania, uzyskanie akceptacji projektanta).

2.1 Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczgce wilasciwosci materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST
~Wymagania ogolne” Kod CPV 45000000-7, pkt. 2.

Do wykonania i montazu instalacji, urzgdzen elektrycznych i odbiornikéw energii elektrycznej w obiektach
budowlanych nalezy stosowa¢ przewody, kable, osprzet oraz aparature i urzgdzenia elektryczne posiadajgce
dopuszczenie do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktérych producent lub jego upowazniony
przedstawiciel:

* dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okreslonego systemu
oceny zgodnosci,

* wydat deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane specyfikacje
techniczne, normy opracowane przez Miedzynarodowg Komisje Elektrotechniczna (IEC) i
wprowadzone do zbioru Polskich Norm, normy krajowe opracowane z uwzglednieniem przepiséw
bezpieczenstwa Miedzynarodowej Komisji ds. Przepiséw Dotyczacych Zatwierdzenia Sprzetu
Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,

» oznakowat wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,

* wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu umieszczonego w
okreslonym przez Komisje Europejskg wykazie wyrobdw majgcych niewielkie znaczenie dla zdrowia
i bezpieczenstwa,

 wydat oswiadczenie, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego do
jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualng dokumentacjg projektowa,
sporzgdzong przez projektanta obiektu lub z nim uzgodniona.

Zastosowanie innych wyrobdéw, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod warunkiem posiadania przez nie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie dotyczagcym
montazu urzadzenh elektroenergetycznych w obiekcie budowlanym.
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2.2 Rodzaje materiatow

Wszystkie materialy do wykonania instalacji elektrycznej powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych).

2.21 Kable i przewody

Zaleca sie, aby kable energetyczne uktadane w budynkach posiadaty izolacje wg wymogoéw dla
rodzaju pomieszczenia i powloke ochronna.

Jako materiaty przewodzgce mozna stosowac miedz i aluminium, liczba zyt: 1, 3, 4, 5.

Napiecia znamionowe dla linii kablowych: 0,6/1 kV; 3,6/6 kV; 6/10 kV; 8,7/15 kV; 12/20 kV; 18/30 kV,
a przekroje zyt: 16 do 1000 mm_.

Przewody instalacyjne nalezy stosowac izolowane lub z izolacjg i powtokg ochronng do uktadania na
state, w ostonach lub bez, klejonych do bezposrednio do poditoza lub uktadanych na linkach
nosnych, a takze natynkowo, wtynkowo lub pod tynkiem; ilos¢ zyt zalezy od przeznaczenia danego
rodzaju przewodu.

Napiecia znamionowe izolacji wynoszg: 300/300, 300/500, 450/750, 600/1000 V w zaleznosci od
wymogow, przekroje uktadanych przewodéw moga wynosi¢ (0,35) 0,4 do 240 mm, przy czym
zasilanie energetyczne budynkéw wymaga stosowania przekroju minimalnego 1,5 mm_.

Jako materiaty przewodzgce mozna stosowaé miedz i aluminium, przy czym dla przekroju zyt do 10
mm, nalezy stosowa¢ obowigzkowo przewody miedziane.

Przewody szynowe stuzg do zasilania wewnetrznych magistrali energetycznych, obstugujgcych duze
rozdzielnice instalacyjne, odbiorniki wielkiej mocy lub ich grupy, obwody rozdzielcze dla duzej liczby
odbiornikéw zamontowanych w ciggach np. zasilanie duzej ilosci silnikdw lub opraw o$wietleniowych
zamontowanych liniowo.

Jako materialy przewodzgce szynoprzewoddéw mozna stosowa¢ miedz i aluminium (aluminium
pokryte niklem i ocynowane); szynoprzewody mozna montowaé wykonane w obudowie o
okreslonym stopniu ochrony IP lub bez obudowy.

2.2.2 Osprzet instalacyjny do kabli i przewodéw

Przepusty kablowe i ostony krawedzi — w przypadku podzialu budynku na strefy pozarowe, w
miejscach przejscia kabli miedzy strefami lub dla ochrony izolacji przewodéw przy przej$ciach przez
Scianki konstrukcji wsporczych nalezy stosowac przepusty ochronne. Kable i przewody uktadane
bezposrednio na podtodze nalezy chroni¢ poprzez stosowanie oston (rury instalacyjne, listwy
podiogowe).

Drabinki instalacyjne wykonane z perforowanych tasm stalowych Ilub aluminiowych jako
mocowane systemowo lub samonos$ne stanowig osprzet roznych elementéw instalacji elektrycznej.
Pozwalajg na swobodne mocowanie nie tylko kabli i przewoddw, ale takze innego wyposazenia,
dodatkowo tatwo z nich budowaé skomplikowane ciggi drabinkowe, Koryta i korytka instalacyjne
wykonane z perforowanych tasm stalowych lub aluminiowych lub siatkowe oraz z tworzyw
sztucznych w formie prostej lub grzebieniowej o szerokosci 50 do 600 mm. Wszystkie rodzaje koryt
posiadajg bogate zestawy elementéw dodatkowych, utatwiajgcych uktadanie wg zaprojektowanych
linii oraz zapewniajgce utrudniony dostep do kabli i przewoddéw dla nieuprawnionych oséb. Systemy
koryt metalowych posiadajg taczniki tukowe, umozliwiajgce ptynne uktadanie kabli sztywnych (np. o
wiekszych przekrojach zyt).

Kanaly i listwy instalacyjne wykonane z tworzyw sztucznych, blach stalowych albo aluminiowych
lub jako kombinacja metal-tworzywo sztuczne, ze wzgledu na miejsce montazu moga byc¢ Scienne,
przypodifogowe, sufitowe, podtogowe; odporne na temperature otoczenia w zakresie od — 5 do +
60sC. Wymiary kanatow i listew sg zréznicowane w zaleznosci od decyzji producenta, przewazajg
ptaskie a ich szerokosci (10) 16 do 256 (300) mm jednoczesnie kanaty o wiekszej szerokosci
posiadajg przegrody wewnetrzne state lub mocowane dla umozliwienia prowadzenia réznych
rodzajow instalacji w ciggach réwnolegtych we wspdlnym kanale lub listwie. Zasady instalowania
rownolegtego réznych sieci przy wykorzystaniu kanatéw i listew instalacyjnych nalezy przyjaé wg
zalecen producenta i zalecen normy. Kanaty pionowe o wymiarach — wysoko$é 176 do 2800 mm
wystepujg w odmianie podstawowej i o podwyzszonych wymaganiach estetycznych jako stupki lub
kolumny aktywacyjne. Osprzet kanatéw i listew mozna podzieli¢ na dwie grupy: utatwiajgcy
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prowadzenie instalacji oraz pokrywy i stanowigcy wyposazenie uzytkowe jak gniazda i przyciski
instalacyjne silno- i staboprgdowe, elementy sieci telefonicznych, transmisji danych oraz audio-
video.

Rury instalacyjne wraz z osprzetem (rozgatezienia, tuleje, tgczniki, uchwyty) wykonane z tworzyw
sztucznych albo metalowe, gtéwnie stalowe — zasadg jest uzywanie materiatdw o wytrzymatosci
elektrycznej powyzej 2 kV, niepalnych lub trudnozapalnych, ktére nie podtrzymujg ptomienia, a
wydzielane przez rury w wysokiej temperaturze gazy nie sg szkodliwe dla cztowieka. Rurowe
instalacje wnetrzowe powinny by¢ odporne na temperature otoczenia w zakresie od — 5 do + 60sC,
a ze wzgledu na wytrzymato$¢, wymagajg stosowania rur z tworzyw sztucznych lekkich i srednich.
Jednoczesnie podtgczenia silnikdw i maszyn narazonych na uszkodzenia mechaniczne nalezy
wykonywaé przy uzyciu rur stalowych. Dobdr $rednicy rur instalacyjnych zalezy od przekroju
poprzecznegdo kabli i przewoddw wcigganych oraz ich ilosci wcigganej do wspdlnej rury instalacyjnej.
Rury z tworzyw sztucznych moga by¢ gtadkie lub karbowane i jednoczesnie gietkie lub sztywne;
Srednice typowych rur gtadkich: od r 16 do r 63 mm (wieksze dla kabli o duzych przekrojach zyt wg
potrzeb do 200 mmz2) natomiast $rednice typowych rur karbowanych: od r 16 do r 54 mm. Rury
stalowe czarne, malowane lub ocynkowane mogg by¢ gtadkie lub karbowane — $rednice typowych
rur gtadkich (sztywnych): od r 13 do r 42 mm, srednice typowych rur karbowanych gietkich: od r 7 do
r 48 mm i sztywnych od r 16 do r 50 mm. Dla estetycznego zamaskowania kabli i przewodow w
instalacjach podtogowych stosuje sie gietkie ostony kablowe — spiralne, wykonane z tasmy lub
karbowane rury z tworzyw sztucznych.

Kanaly podtogowe poziome o wymiarach — szerokos¢ 200, 250, 300, 350 i 400 mm nalezy
wykonane z tworzyw sztucznych, blach aluminiowych jako perforowane lub petne. Osprzet kanatéw
podfogowych stanowig elementy ufatwiajgce prowadzenie instalacji oraz pokrywy i podfogowe
punkty aktywacyjne (wyposazenie uzytkowe) jak ramki i puszki montazowe wraz z wypustami do
montazu osprzetu podtynkowego, z pierscieniem r 45 mm, réznego typu i innego. Montaz kanatéw
podiogowych moze odbywac sie w podkiadzie betonowym, warstwie wyrdwnawczej (zatapiane w
szlichcie o grubosci 40 do 115 mm — z mozliwoscig regulacji do 25 mm przedniej géry kanatu), a
takze w podtogach pustakowych lub podniesionych.

Systemy mocujace przewody, kable, instalacje wigzkowe i osprzet

Uchwyty do mocowania kabli i przewodoéw — klinowane w otworze z elementem trzymajgcym
statym lub zaciskowym, wbijane i mocowane do innych elementéw np. paski zaciskowe lub uchwyty
kablowe przykrecane; stosowane gtéwnie z tworzyw sztucznych (niektére elementy moga byé
wykonane takze z metali).

Uchwyty do rur instalacyjnych — wykonane z tworzyw i w typowielkosciach takich jak rury
instalacyjne — mocowanie rury poprzez wciskanie lub przykrecanie (otwarte lub zamykane).

Puszki elektroinstalacyjne mogg by¢ standardowe i do scian pustych, stuzg do montazu gniazd i
tacznikow instalacyjnych, wystepuja jako fgczgce, przelotowe, odgatezne lub podtogowe i sufitowe.
Wykonane sg z materiatbw o wytrzymatosci elektrycznej powyzej 2 kV, niepalnych Ilub
trudnozapalnych, ktére nie podtrzymujg ptomienia, a wydzielane w wysokiej temperaturze przez
puszke gazy nie sg szkodliwe dla cziowieka, jednoczesnie zapewniajg stopiefh ochrony minimalny IP
2X. Dobér typu puszki uzalezniony jest od systemu instalacyjnego. Ze wzgledu na system montazu
— wystepujg puszki natynkowe, podtynkowe, natynkowo — wtynkowe, podtogowe. W zaleznosci od
przeznaczenia puszki musza spetnia¢ nastepujgce wymagania co do ich wielkosci: puszka
sprzetowa r 60 mm, sufitowa lub koncowa r 60 mm lub 60x60 mm, rozgatezna lub przelotowa r 70
mm lub 75 x 75 mm — dwu- trzy- lub czterowejsciowa dla przewodoéw o przekroju zyty do 6 mm.
Puszki elektroinstalacyjne do montazu gniazd i tgcznikéw instalacyjnych powinny by¢ przystosowane
do mocowania osprzetu za pomocg ,pazurkéw” i / lub wkretéw.

Koncéwki kablowe, zaciski i konektory wykonane z materiatéw dobrze przewodzacych prad
elektryczny jak aluminium, miedZz, mosigdz, montowane poprzez zaciskanie, skrecanie Ilub
lutowanie; ich zastosowanie ufatwia podigczanie i umozliwia wielokrotne odigczanie i przytgczanie
przewodow do instalacji bez koniecznosci kazdorazowego przygotowania koncéw przewodu oraz
umozliwia systemowe izolowanie za pomoca oston izolacyjnych.

Pozostaly osprzet — utatwia montaz i zwigksza bezpieczenstwo obstugi; wyrézni¢ mozna kilka grup
materiatéw: oznaczniki przewoddw, dtawnice, ztgczki i szyny, zaciski ochronne itp.
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taczniki ogélnego przeznaczenia wykonane dla potrzeb instalacji podtynkowych, natynkowych i
natynkowo-wtynkowych:

taczniki podtynkowe powinny by¢ przystosowane do instalowania w puszkach , 60 mm za
pomocyg wkretdw lub ,pazurkéw”.

taczniki natynkowe i natynkowo-wtynkowe przygotowane sg do instalowania bezpos$rednio
na podtozu (Scianie) za pomoca wkretéw lub przyklejane.

Zaciski do fgczenia przewodow winny umozliwiaC wprowadzenie przewodu o przekroju
1,0+2,5 mma2.

Obudowy fgcznikébw powinny by¢ wykonane z materialdw niepalnych lub
niepodtrzymujacych ptomienia.

Podstawowe dane techniczne:

o napiecie znamionowe: 250V; 50 Hz,

o prad znamionowy: do 10 A,

o stopien ochrony w wykonaniu zwyktym: minimum IP 2X,

o stopien ochrony w wykonaniu szczelnym: minimum IP 44.

2.2.5 Gniazda wtykowe

2.2.6

Gniazda wtykowe ogdlnego przeznaczenia do montazu w instalacjach podtynkowych, natynkowych i
natynkowo-wtynkowych:

Gniazda podtynkowe 1-fazowe powinny =zostaé wyposazone w styk ochronny i
przystosowane do instalowania w puszkach , 60 mm za pomocg wkretéw lub ,pazurkow”.

Gniazda natynkowe i natynkowo-wtynkowe 1-fazowe powinny byé wyposazone w styk
ochronny i przystosowane do instalowania bezposredniego na podtozu za pomocg wkretow
lub przyklejane.

Gniazda natynkowe 3-fazowe musza by¢ przystosowane do 5-cio zytowych przewodow, w tym do
podigczenia styku ochronnego oraz neutralnego.

Zaciski do potgczenia przewoddéw winny umozliwiaé wprowadzenie przewodéw o przekroju od
1,5+6,0 mm2 w zaleznosci od zainstalowanej mocy i rodzaju gniazda wtykowego.

Obudowy gniazd nalezy wykona¢ z materiatéw niepalnych lub niepodtrzymujacych ptomienia.

Podstawowe dane techniczne gniazd:

napiecie znamionowe: 250V lub 250V/400V; 50 Hz,
prad znamionowy: 10A, 16A dla gniazd 1-fazowych,
pragd znamionowy: 16A do 63A dla gniazd 3-fazowych,
stopien ochrony w wykonaniu zwyktym: minimum IP 2X,

stopien ochrony w wykonaniu szczelnym: minimum [P 44.

Sprzet oswietleniowy

Montaz opraw oswietleniowych nalezy wykonywac na podstawie projektu oswietlenia, zawierajgcego
CO najmniej:

dobdr opraw i zrodet Swiatta,

plan rozmieszczenia opraw,

rysunki sposobu mocowania opraw,

plan instalacji zasilajgcej oprawy,

obliczenie rozktadu natezenia oswietlenia oraz spadkéw napiecia i obcigzen,
zasady konserwacji i eksploatacji instalacji oswietleniowe;.
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Oprawy os$wietleniowe nalezy dobiera¢ z katalogéw producentéw, odpowiednio do potrzeb
oswietleniowych pomieszczenia i warunkéw srodowiskowych — wystepujg w czterech klasach
ochronnosci przed porazeniem elektrycznym oznaczonych O, I, 11, Ill.

Wypusty sufitowe i Scienne powinny by¢ przystosowane do instalowania opraw oswietleniowych,
przy czym przekrdj przewoddw utozonych na state nie moze byé mniejszy od 1 mm2, a napiecie
izolacji nie moze by¢ mniejsze od 750 V jesli przewody uktadane sg w rurkach stalowych lub
otworach prefabrykowanych elementéw budowlanych oraz 300 V w pozostatych przypadkach.
Podziat opraw o$wietleniowych ze wzgledu na rodzaj Zzrodta Swiatta:

* do zaréwek,

* do lamp fluorescencyjnych (Swietlowek),

¢ do lamp rteciowych wysokopreznych,

¢ do lamp sodowych,

* do lamp ksenonowych.
Pod wzgledem ochrony przed dotknieciem czesci opraw bedgcych pod napieciem oraz

przedostawaniem sie ciat statych i wody do opraw; nadano oprawom nastepujgce oznaczenie
zwigzane ze stopniami ochrony:

+ zwykta IP 20

* zamknieta IP 4X

* pyloodporna IP 5X

* pytoszczelna IP 6X

«  kroploodporna IP X1

e deszczodporna IP X3

*  bryzgoodporna IP X4

* strugoodporna IP X5

* wodoodporna IP X7

* wodoszczelna IP X8
W praktyce zdarza sie, ze dobrana oprawa oswietleniowa jednoczesnie spetnia wymagania
dotyczace ochrony przed wnikaniem ciat statych i wody np. oprawa OUS 250 o stopniu ochrony IP
64/23 jest oprawa pytoszczelna i bryzgoodporna w czesci, gdzie znajduje sie lampa oraz zwykia i
deszczodporna w czesci, gdzie znajduje sie osprzet stabilizacyjno-zaptonowy (minimalny wymog
ochronny dla opraw drogowych).

2.2.7 Sprzet do innych instalacji

Nalezy stosowac nastepujacy sprzet do instalacji:
e przyzywowej (dzwonki, gongi),
» telefonicznej (centrale, rozety, gniazda, wtyczki telefoniczne),
* antenowe (zbiorczej telewizji lub telewizji kablowej).

2.2.8 Specyfikacja materialowa

Specyfikacja materialowa zgodnie z zestawieniem materiatéw.

2.3 Warunki przyjecia na budowe materialow do robo6t montazowych

Wyroby do robdét montazowych i prefabrykaciji rozdzielnic moga by¢ przyjete na budowe, jesli spetniajg
nastepujgce warunki:

* sg zgodne z ich wyszczegodlnieniem i charakterystyka podana w dokumentacji projektowej i
specyfikacji technicznej (szczegdtowej) SST,

* sg wlasciwie oznakowane i opakowane,

* spetniajg wymagane wiasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,
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* producent dostarczyt dokumenty $wiadczgce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych prefabrykatéw réowniez
karty katalogowe wyrobow lub firmowe wytyczne stosowania wyrobow.

Niedopuszczalne jest stosowanie do rob6t montazowych i prefabrykaciji — wyrobdw i materiatéw nieznanego
pochodzenia.

Przyjecie materiatéw i wyrob6éw na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

2.4 Warunki przechowywania wyrobow do montazu i prefabrykacji rozdzielnic

Wszystkie materiaty pakowane powinny by¢ przechowywane i magazynowane zgodnie z instrukcja
producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm.

W szczegdlnosci kable i przewody nalezy przechowywaé na bebnach (oznaczenie ,B”) lub w kratkach
(oznaczenie ,K”), konce przewoddéw producent zabezpiecza przed przedostawaniem sie wilgoci do wewnagtrz
i wyprowadza poza opakowanie dla utatwienia kontroli parametrow (ciggtosc zyt, przekroj).

Pozostaty sprzet, osprzet i oprawy oswietleniowe wraz z osprzetem pomocniczym nalezy przechowywac¢ w
oryginalnych opakowaniach, kartonach, opakowaniach foliowych. Szczegdlnie nalezy chroni¢ przed
wptywami atmosferycznymi: deszczem, mrozem oraz zawilgoceniem.

Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyrobéw opakowanych powinno by¢ suche i
zabezpieczone przed zawilgoceniem.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,Wymagania ogdlne” Kod CPV 45000000-7, pkt 3

Prace mozna wykonywac przy pomocy wszelkiego sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

4.1 Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 4.

4.2 Transport materiatlow

Podczas transportu materiatéw ze skfadu przyobiektowego na obiekt nalezy zachowac¢ ostroznosé aby nie
uszkodzi¢ materiatdw do montazu. Minimalne temperatury dopuszczajgce wykonywanie transportu wynoszg
dla bebnow: — 15°C i — 5°C dla krgzkow, ze wzgledu na mozliwo$¢ uszkodzenia izolacji.

Nalezy stosowa¢ dodatkowe opakowania w przypadku mozliwosci uszkodzen transportowych.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1 Wymagania ogdlne

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z dokumentacjg techniczng i umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw i jako$¢ wykonanych robot.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami SST oraz poleceniami inspektora nadzoru.

5.2 Montaz przewodow instalacji elektrycznych

Zakres robét obejmuije:

e przemieszczenie w strefie montazowej,
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» Zlozenie na miejscu montazu wg projektu,

* roboty przygotowawcze o charakterze ogdlnobudowlanym jak: kucie bruzd w podfozu, przekucia
Scian i stropéw, osadzenie przepustow, zdejmowanie przykryé kanatéw instalacyjnych, wykonanie
Slepych otworéw poprzez podkucie we wnece albo kucie reczne lub mechaniczne, wiercenie
mechaniczne otworéw w sufitach, scianach lub podtozach,

* o0sadzenie kotkdw osadczych plastikowych oraz dybli, srub kotwigcych lub wspornikéw, konsoli,
wieszakow wraz z zabetonowaniem,

* montaz na gotowym podtozu elementéw osprzetu instalacyjnego do montazu kabli i przewodow (pkt
2.2.2),

* {uki z rur sztywnych nalezy wykonywaé przy uzyciu gotowych kolanek lub przez wyginanie rur w
trakcie ich uktadania. Przy ksztaltowaniu tuku sptaszczenie rury nie moze by¢ wigksze niz 15%
wewnetrznej srednicy rury. Najmniejsze dopuszczalne promienie tuku podane sg w tablicy ponizej.

Najmniejsze dopuszczalne promienie tuku:

Srednica znamionowa rury (mm) 18 21 22 28 37 47
Promieh tuku (mm) 190 190 250 250 350 450

* fgczenie rur nalezy wykona¢ za pomoca przewidzianych do tego celu ztgczek (lub przez
kielichowanie),

» puszki powinny by¢ osadzone na takiej glebokosci, aby ich gérna (zewnetrzna) krawedz po
otynkowaniu sciany byta zréwnana (zlicowana) z tynkiem,

* przed zainstalowaniem nalezy w puszce wycig¢ wymagana liczbe otworéw dostosowanych do
Srednicy wprowadzanych rur,

*  koniec rury powinien wchodzi¢ do srodka puszki na gtebokos¢ do 5 mm, wcigganie do rur
instalacyjnych i kanatéw zakrytych drutu stalowego o $rednicy 1,0 do 1,2 mm dla utatwienia
wciggania kabli i przewodow wg dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej (szczegdtowej)
SST, ukfadanie (montaz) kabli i przewodoéw zgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystyka
podana w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej (szczegdtowej) SST. W przypadku
tatwosci wciggania kabli i przewoddw, wcigganie drutu prowadzacego, stalowego nie jest konieczne.
Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciggi i dodatkowe
naprezenia,

* oznakowanie zgodne wytycznymi z dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
(szczegotowej) SST lub normami (PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy
wspotdziataniu cziowieka z maszyng oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne
przewodow barwami albo cyframi, w przypadku braku takich wytycznych),

* roboty o charakterze ogélnobudowlanym po montazu kabli i przewoddw jak: zaprawianie bruzd,
naprawa scian i stropéw po przekuciach i osadzeniu przepustéw, montaz przykry¢ kanatow
instalacyjnych,

* przeprowadzenie préb i badan zgodnie z PN-IEC 60364-6-61:2000 oraz
PN-E-04700:1998/Az1:2000.

5.3 Montaz opraw oswietleniowych i sprzetu instalacyjnego, urzadzen i odbiornikéw energii
elektrycznej

Te elementy instalacji montowaé w koncowej fazie robét, aby unikngé niepotrzebnych zniszczen i zabrudzen.
Oprawy do stropu montowac¢ wkretami zabezpieczonymi antykorozyjnie na kotkach rozporowych
plastikowych. Ta sama uwaga dotyczy sprzetu instalacyjnego, urzgdzen i odbiornikdw energii elektrycznej
montowanego na scianach.

Przed zamocowaniem opraw nalezy sprawdzi¢ ich dziatanie oraz prawidtowos¢ potgczen.

Zrédta $wiatta i zaptonniki do opraw nalezy zamontowaé po catkowitym zainstalowaniu opraw.
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Nalezy zapewni¢ rownomierne obcigzenie faz linii zasilajgcych przez odpowiednie przytgczanie odbiorow 1-
fazowych.

Mocowanie puszek w $cianach i gniazd wtykowych w puszkach powinno zapewnia¢ niezbedng
wytrzymatos$¢ na wycigganie wtyczki i gniazda.

Gniazda wtykowe i wytgczniki nalezy instalowa¢ w sposob nie kolidujgcy z wyposazeniem pomieszczenia.

W sanitariatach nalezy przestrzega¢ zasady poprawnego rozmieszczania sprzetu z uwzglednieniem
przestrzeni ochronnych.

Potozenie wytgcznikdéw klawiszowych nalezy przyjmowac takie, aby w catym pomieszczeniu byto jednakowe.

Gniazda wtykowe ze stykiem ochronnym nalezy instalowac¢ w takim potozeniu, aby styk ten wystepowat u
gory.

Przewody do gniazd wtykowych 2-biegunowych nalezy podtgczaé w taki sposdb, aby przewdd fazowy
dochodzit do lewego bieguna, a przewdd neutralny do prawego bieguna.

Przewdd ochronny bedacy zytg przewodu wielozytowego powinien mie¢ izolacje bedacg kombinacja barwy
zielonej i zotte).

Typy opraw, trasy przewodow oraz sposob ich prowadzenia wykona¢ zgodnie z planami instalacji i
schematami.

5.4 Instalacja potaczen wyréwnawczych

Dla uziemienia urzadzen i przewodéw, na ktoérych nie wystepuje trwale potencjat elektryczny, nalezy
wykonaé instalacje potgczeh wyrdwnawczych. Instalacja ta sktada sie z potgczenia wyréwnawczego:
gtdwnego (gtéwna szyna wyréwnawcza), miejscowego (dodatkowego — dla czesci przewodzacych,
jednoczesnie dostepnych) i nieuziemionego.

Elementem wyréwnujacym potencjaly jest przewdd wyrownawczy.

Potaczenia wyréwnawcze gtdwne i miejscowe nalezy wybra¢ tagczac przewody ochronne z cze$ciami
przewodzgcymi innych instalacji.

Potaczenia wyréwnawcze gtdwne nalezy wykonac na najnizszej kondygnacji budynku tj. na parterze.
Do gtéwnej szyny uziemiajgcej podtgczy¢ rury cieptej i zimnej wody, centralnego ogrzewania itp.,
sprowadzajac je do wspdlnego punktu — gtdéwnej szyny uziemiajgcej.

W przypadku niemoznosci dokonania potgczenia bezposredniego, pomiedzy elementami metalowymi,
nalezy stosowac iskierniki.

Dla instalacji potgczen wyréwnawczych w rozdzielnicach zasilajgcych zewnetrzne obwody oswietleniowe
nalezy stosowac¢ odgromniki zaworowe pomiedzy przewodami fazowymi a uziemieniem instalacji
piorunochronnej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7 pkt 6

Szczegotowy wykaz oraz zakres pomontazowych badan rozdzielnic zawarty jest w PN-EN 60439-1:2003 i
PN-E-04700:1998/Az1:2000

Ponadto nalezy wykona¢ sprawdzenia odbiorcze sktadajace sie z ogledzin czesciowych i kohcowych
polegajgcych na kontroli:

* zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,

* zgodnosci potgczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej,
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+ stanu kanatdéw i listew kablowych, kabli i przewoddéw, osprzetu instalacyjnego do kabli i przewoddw,
stanu i kompletnosci dokumentacji dotyczgcej zastosowanych materiatow,

* sprawdzenie ciggtosci wszelkich przewodow wystepujgcych w danej instalacji,

* poprawnosci wykonania i zabezpieczenia potgczen srubowych instalacji elektrycznej potwierdzonych
protokotem przez wykonawce montazu,

* poprawnosci wykonania montazu sprzetu instalacyjnego, urzadzen i odbiornikéw energii
elektrycznej,

* poprawnosci zamontowania i dokonanej kompletacji opraw oswietleniowych,
* pomiarach rezystanciji izolaciji,
Rezystancja izolacji obwodéw nie powinna by¢ mniejsza niz 50 MW. Rezystancja izolacji poszczegdlnych

obwoddéw wraz z urzgdzeniami nie powinna by¢ mniejsza niz 20 MW. Pomiaru nalezy dokona¢ miernikiem
rezystancji instalacji o napieciu 1 kV.

Po wykonaniu ogledzin nalezy sporzadzi¢ protokoly z przeprowadzonych badan zgodnie z wymogami
zawartymi w normie PN-IEC 60364-6-61:2000.

6.2 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatami

Wszystkie materiaty, urzadzenia i aparaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajgce wymagan zostaly wbudowane Ilub
zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wtasny koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy Inspektor nadzoru moze uznaé wade za niemajgcg zasadniczego
wptywu na jakosc¢ funkcjonowania instalacji i ustali¢ zakres i wielkosS¢ potrgceh za obnizong jakosé.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1 Zasady ogoéine

Ogodlne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 7

7.2 Szczegotowe zasady przedmiaru i obmiaru rob6t montazowych instalacji elektrycznej

Obmiaru robét dokonuje sie z natury (wykonanej roboty) przyjmujgc jednostki miary odpowiadajgce
zawartym w dokumentaciji i tak:

» dla osprzetu montazowego dla kabli i przewodéw: szt., kpl., m,

« dla kabli i przewodow: m,

» dla sprzetu tgcznikowego: szt., kpl.,

« dla opraw oswietleniowych: szt., kpl.,

« dla urzadzen i odbiornikbéw energii elektrycznej: szt., kpl.
W specyfikacji technicznej szczegotowej dla robét montazowych instalacji elektrycznej opracowanej dla
konkretnego przedmiotu zamowienia, mozna ustali¢ inne szczegotowe zasady przedmiaru i obmiaru

przedmiotowych robét. W szczegdlnosci mozna przyjgc¢ zasady podane w katalogach zawierajgcych
jednostkowe naktady rzeczowe dla odpowiednich robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST ,Wymagania ogdlne” Kod CPV 45000000-7, pkt 8
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8.2 Warunki odbioru instalacji i urzadzen zasilajgcych

8.21 Odbidér miedzyoperacyjny

Odbior miedzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakohczeniu danego etapu robét majgcych wptyw
na wykonanie dalszych prac.
Odbiorowi takiemu mogg podlega¢ m.in.:

e przygotowanie podtoza do montazu kabli i przewoddw, tgcznikéw, gniazd, opraw
oswietleniowych, urzagdzen i odbiornikdow energii elektrycznej oraz innego osprzetu,

* instalacja, ktorej petne wykonanie uwarunkowane jest wykonaniem robét przez inne branze
lub odwrotnie, gdy prace innych branz wymagajg zakohczenia robét instalacji elektrycznej
np. zasilanie pomp.

8.2.2 Odbiodr czesciowy

Nalezy przeprowadzi¢ badanie pomontazowe czesciowe robdt zanikajgcych oraz elementow
urzadzen, ktére ulegajg zakryciu (np. wszelkie roboty zanikajgce), uniemozliwiajgc ocene
prawidtowosci ich wykonania po catkowitym ukonczeniu prac.

Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ montazu oraz zgodnos¢ z obowigzujgcymi
przepisami i projektem wydzielonych instalacji wtynkowych i podtynkowych,

8.2.3 Odbior koncowy

Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jakosci wykonanych robét nalezy
przeprowadzi¢ po zakohczeniu roboét elektrycznych przed przekazaniem uzytkownikowi urzgdzen
zasilajgcych.

Zakres badan obejmuje sprawdzenie:
» dla napiec do 1 kV pomiar rezystancji izolacji instalacji,

* dla napiec powyzej 1 kV pomiar rezystancji izolacji instalacji oraz sprawdzenie oznaczenia
kabla, ciggtosci zyt i zgodnosci faz, proba napieciowa kabla. Badania napieciem
probierczym wykonuje sie tylko jeden raz.

Parametry badan oraz sposéb przeprowadzenia badan sg okreslone w normach PN-IEC 60364-6-
61:2000 i PN-E-04700:1998/Az1:2000.

Wyniki badan trzeba zamiesci¢ w protokole odbioru koncowego.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

Dla przedmiotowych robot ustala sie wynagrodzenie kosztorysowe, obliczane na podstawie przedmiaru robot
oraz obmiaréw robét. Ustalenia dotyczgce podstawy rozliczenia robét podano w ST ,Wymagania ogdéine”
Kod CPV 45000000-7, pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

* PN-IEC 60364-1:2000: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe.

« PN-IEC 60364-4-41:2000: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

* PN-IEC 60364-4-42:1999: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.
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PN-IEC 60364-4-43:1999: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym.

PN-IEC 60364-4-46:1999: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Odtgczanie izolacyjne i fgczenie.

PN-IEC 60364-4-47:2001: Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie srodkéw ochrony dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Postanowienia ogdlne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

PN-IEC 60364-5-51:2000: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdlne.

PN-IEC 60364-5-52:2002: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523:2001: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos¢ prgdowa diugotrwata przewodoéw.

PN-IEC 60364-5-53:2000: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-54:1999: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-5-559:2003: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Inne wyposazenie. Oprawy o$wietleniowe i instalacje oswietleniowe.

PN-IEC 60364-5-56:1999: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

PN-IEC 60364-6-61:2000: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.

PN-IEC 60364-7-701:1999: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczgce
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomieszczenia wyposazone w wanne lub/i basen natryskowy.

PN-IEC 60364-7-702:1999: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczgce
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Baseny ptywackie i inne.

PN-IEC 60364-7-702:1999/Ap1:2002: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Baseny ptywackie i inne.

PN-IEC 60364-7-704:1999: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczgce
specjalnych instalacji lub lokalizaciji. Instalacje na terenie budowy i rozbiorki.

PN-IEC 60364-7-705:1999: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczgce
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje elektryczne w gospodarstwach rolniczych i
ogrodniczych.

PN-IEC 60898:2000: Sprzet elektroinstalacyjny. Wytgczniki do zabezpieczen przetezeniowych
instalacji domowych i podobnych.

PN-EN 50146:2002 (U): Wyposazenie do mocowania kabli w instalacji elektrycznych.

PN-EN 60445:2002: Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspétdziataniu cziowieka z
maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne zaciskdw urzadzen i zakonczen zyt
przewodow oraz ogolne zasady systemu alfanumerycznego.

PN-EN 60446:2004: Zasady podstawowe i bezpieczehstwa przy wspotdziataniu cziowieka z
maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewodéw barwami albo cyframi.

PN-EN 60529:2003: Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

PN-EN 60664-1:2003 (U): Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego
napiecia. Czes¢ 1: Zasady, wymagania i badania.

PN-EN 60670-1:2005 (U): Puszki i obudowy do sprzetu elektroinstalacyjnego do uzytku domowego i
podobnego. Czesé 1: Wymagania ogdlne
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PN-EN 60799:2004: Sprzet elektroinstalacyjny. Przewody przytgczeniowe i przewody
posredniczgce.

PN-EN 60898-1:2003 (U): Sprzet elektroinstalacyjny. Wytaczniki do zabezpieczeh przetezeniowych
instalacji domowych i podobnych. Czes¢ 1: Wytaczniki do obwoddw pradu przemiennego.

PN-EN 60898-1:2003/A1:2005 (U): Sprzet elektroinstalacyjny. Wytaczniki do zabezpieczen
przetezeniowych instalacji domowych i podobnych. Czes¢ 1: Wylgczniki do obwoddw pradu
przemiennego (Zmiana A1).

PN-EN 60898-1:2003/AC:2005 (U): Sprzet elektroinstalacyjny. Wylgczniki do zabezpieczen
przetezeniowych instalacji domowych i podobnych. Czes$¢ 1: Wylgczniki do obwoddéw pradu
przemiennego.

PN-EN 61008-1:2005 (U): Sprzet elektroinstalacyjny. Wylgczniki réznicowopradowe bez

wbudowanego zabezpieczenia nadprgdowego do uzytku domowego i podobnego (RCCB). Czes¢ 1:
Postanowienia ogdlne.

PN-EN 61009-1:2005 (U): Sprzet elektroinstalacyjny. Wytgczniki réznicowoprgdowe z wbudowanym
zabezpieczeniem nadprgdowym do uzytku domowego i podobnego (RCBO). Czes$¢ 1:
Postanowienia ogdlne.

PN-E-04700:1998: Urzadzenia i ukfady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne
przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

PN-E-04700:1998/Az1:2000: Urzadzenia i ukfady elekiryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych (Zmiana Az1).

PN-E-93207:1998: Sprzet elektroinstalacyjny. Odgatezniki instalacyjne i ptytki odgatezne na napiecie
do 750 V do przewodow o przekrojach do 50 mm2. Wymagania i badania.

PN-E-93207:1998/Az1:1999: Sprzet elektroinstalacyjny. Odgatezniki instalacyjne i ptytki odgatezne
na napiecie do 750 V do przewoddw o przekrojach do 50 mm2. Wymagania i badania (Zmiana Az1).

PN-E-93210:1998: Sprzet elektroinstalacyjny. Automaty schodowe na znamionowe napiecie robocze
220 Vi 230 Vi prady znamionowe do 25 A. Wymagania i badania.

PN-90/E-05029: Kod do oznaczania barw.

10.2 Ustawy

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881).

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pézn.
zmianami).

10.3 Rozporzadzenia

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegétowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robé6t budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005
r. Nr 75, poz. 664).

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa
pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z pézn. zmianami).

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z
2004 r. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systeméw oceny zgodnosci,
wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczgce w ocenie zgodnosci oraz
sposobu oznaczenia wyrobéw budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).
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10.4 Rozporzadzenia

*  Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych (tom |, czes¢ 4) Arkady,
Warszawa 1990 r.

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych ITB czes¢ D: Roboty instalacyjne.
Zeszyt 1: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach mieszkalnych. Warszawa 2003 r.

* Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych ITB czes¢ D: Roboty instalacyjne.
Zeszyt 2: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej. Warszawa
2004 r.

*  Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych. Wymagania ogdlne. Kod CPV
45000000-7. Wydanie 1l, OWEOB Promocja — 2005 r.

*  Poradnik montera elektryka WNT Warszawa 1997 r.
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REMONT | PRZEBUDOWA POMIESZCZEN PRACOWNICZYCH
MONITORINGU | DZIALU BEZPIECZENSTWA

W BUDYNKU ADMINISTRACYJINYM
MUZEUM SLASKIEGO W KATOWICACH

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST — SPECYFIKACJE SZCZEGOLOWE

SST-8 — Instalowanie urzgdzen klimatyzacyjnych
| wentylacyjnych

KODY CPV:

CPV 45300000-0 - ROBOTY INSTALACYJNE W BUDYNKACH

45331000-6 - Instalowanie urzadzen grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzacyjnych

Adres obiektu:

ul. Tadeusza Dobrowolskiego 1, 40-205 Katowice
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR) sg wymagania
dotyczgce zmiany lokalizacji jednostek wewnetrznych klimatyzacji w ramach zadania o nazwie ,Remont i
przebudowa pomieszczen pracowniczych monitoringu i dziatu bezpieczenstwa w budynku administracyjnym
Muzeum Slaskiego”.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizaciji
rob6t wymienionych w punkcie 1.3

1.3 Zakres robét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robdt przy montazu kratek
transferowych (zamiennie wywiewnikow szczelinowych) oraz zmianie lokalizacji jednostek wewnetrznych
klimatyzacji: w pomieszczeniu monitoringu i pomieszczeniu technicznym UPS.

1.4 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami nadzoru inwestycyjnego.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w specyfikacji ogolnej (ST-0).

2. MATERIALY

2.1 Instalacje freonowe:

Preizolowane rury miedziane tgczone poprzez lutowanie lutem twardym.

Instalacja odprowadzenia skroplin:

Rury PCV fgczone poprzez klejenie lub rury PP tgczone poprzez zgrzewanie.

Materiaty dodatkowe:
o wkrety: ocynkowane lub kadmowane samowiercgce i gwintowane wkrety z tbem wpuszczanym.
o kotwy stalowe, uchwyty instalacyjne metalowo-gumowe
e materiatu uszczelniajgce, pasty i luty.

2.2 Warunki dostawy

Wykonawca powinien dostarczy¢ do zabudowy w ramach zadania materiaty fabrycznie nowe posiadajgce
wymagane prawem atesty i certyfikaty.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania prac winien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z maszyn i
sprzetu gwarantujgcych wtasciwg to jest spetniajgcg wymagania Specyfikacji Technicznej jakos¢ robét.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych prac, zarébwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow, sprzetu itp.

Rodzaje sprzetu uzywanego do robot pozostawia sie do uznania Wykonawcy, po uzgodnieniu z
zarzgdzajgcym realizacjg umowy. Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujgce zachowania
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wymagan jakosciowych robot i przepisbw BIOZ zostang przez zarzadzajgcego realizacjg umowy
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT | SKLADOWANIE

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wpltyng na jakos$é
wykonywanych robét.

Materiaty przewozone na $rodkach transportu powinny byé zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytwarce.

Materiat winien by¢ transportowany i sktadowany w sposéb zabezpieczajgcy przed uszkodzeniami, lub
pogorszeniem parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Zasady ogodlne

Nie dopuszcza sie stosowania do robdt materiatow, ktérych wiasciwosci nie odpowiadajg wymaganiom
technicznym. Nie nalezy stosowac¢ rdwniez materiatéw przeterminowanych (po okresie gwarancyjnym).

Przewidzie¢ zabudowanie konstrukcji wzmacniajgcych (podkonstrukcji) umozliwiajgcych stabilne i
bezpieczne zabudowanie osprzetu, instalacji.

Wykonawca w ramach prac dokona usuniecia odpadéw i oczyszczenia zabrudzen powstatych w czasie
realizacji prac, a takze usunie wszelkie zabezpieczenia czasowe.

5.2 Montaz instalacji freonowej

Instalacje freonowa wykonac z rur miedzianych preizolowanych tgczonych poprzez lutowanie lutem twardym.
Instalacje prowadzi¢ po Scianach oraz w przestrzeni podiogi technicznej. Mocowanie instalacji do Scian i
podfogi za pomocg typowych uchwytéw instalacyjnych z wktadkg gumowa.

5.3 Montaz instalacji odprowadzenia skroplin

Instalacje odprowadzenia skroplin nalezy wykona¢ zgodnie z przepisami oraz normami wykonywania
instalacji wod-kan, wpig¢ jg do istniejgcej instalacji kanalizacji zachowujac spadki gwarantujgce odptyw
grawitacyjny. Inwestor w razie braku mozliwosci odprowadzenia grawitacyjnego zezwala na montaz pomp
skroplin, ktére odprowadzg skropliny z urzgdzenia. Wykonawca wykona instalacje z rury PCV taczone
poprzez klejenie lub rury PP tgczone poprzez zgrzewanie .

5.4 Montaz klimatyzatora

Klimatyzator zostanie powieszony na suficie w miejscu wskazanym przez inwestora, montaz zostanie
wykonany na szpilkach fi8 zamontowanych do stropu kotwami tulejowymi stalowymi M8 wierconymi na
gtebokos¢ maksymalnie 4 cm z uwagi na rurociggi stropéw grzewczo-chtodzacych zalanych w stropie.

5.5. Wykonanie instalacji elektrycznej

Istniejgca instalacja elektryczna zostanie przebudowana na potrzeby zasilenia klimatyzatorow w innym
miejscu. Wykonawca wykona instalacje zgodnie z przepisami oraz normami dotyczacymi instalacji
elektrycznych.

5.5 Montaz kratek transferowych / wywiewnikéw szczelinowych

Kratki transferowe / wywiewniki szczelinowe nalezy zamontowa¢ zgodnie z instrukcjg producenta nad
drzwiami, w przygotowanych wczes$niej, na etapie instalowania $cianek dziatowych g-k, otworach. Kratki
transferowe/wywiewniki powinny spetnia¢ projektowane wymagania dot. ochrony p.poz. i wymiany powietrza.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola powinna obejmowac badania w trakcie robét, zgodnie z kolejnoscia i technologig ich wykonywania.
Nalezy kontrolowa¢ poprawnos¢ utozenia elementéw ulegajgcych zakryciu.
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Po zamontowaniu nalezy sprawdzi¢ nosno$¢ konstrukcji oraz stabilno$ci mocowania.

W trakcie robét nalezy kontrolowac:
e poprawnos$¢ montazu konstrukcji wsporczej,
e poprawnos$¢ montazu kotew, tgcznikéw i akcesoridw,
e wykonanie konstrukcji wsporczych dla instalacji,
e poprawnos$¢ wykonania instalacji freonowe;j
e poprawnos¢ wykonania instalacji odprowadzenia skroplin.

Kontrole kohcowe powinny obejmowad:
e sprawdzenie poprawnosci dziatania instalacji freonowe;j,
e sprawdzenie poprawnosci dziatania instalacji odprowadzenia skroplin,
e sprawdzenie mocowan instalacji
e sprawdzenie poprawnosci pracy urzadzenia,
e sprawdzenie instalacji elektryczne;j.

Wykonawca po montazu urzadzenia przekaze protokét z wykonania préb szczelnosci instalacji freonowe;j
oraz protokét z wykonania pomiaréw elektrycznych.

7. PRZEJECIE ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w specyfikacji ogélnej (ST-0). Celem odbioru jest
protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujgcymi
Normami Technicznymi (PN, EN-PN) i obejmuje :

e odbidr robét zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu,

e odbidr ostateczny ( catego zakresu prac),

e odbiér pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego).
Podstawe odbioru robét stanowig nastepujgce dokumenty:

e dokumentacja techniczna,

e zaswiadczenia o jakosci materiatow i wyrobéw dostarczonych na budowe w postaci atestu,
certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodno$ci,

e protokoty odbioru materiatéw i wyrobéw
e protokdt szczelnosci instalacji freonowej,
e protokdt z pomiardw instalacji elektrycznej.

Odbiér ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robét na podstawie wynikow pomiarow i
badan jakosciowych.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Dla przedmiotowych roboét ustala sie wynagrodzenie kosztorysowe, obliczane na podstawie przedmiaru robot
oraz obmiaréw robét. Ustalenia dotyczgce podstawy rozliczenia robét podano w ST ,Wymagania ogdéine”
Kod CPV 45000000-7, pkt 9.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

*  Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych — Roboty instalacyjne sanitarne — E2:
Instalacje klimatyzacyjne 2010r.

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie. Dz. U. nr 75 poz.690 z pézn. zm.
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