Zatacznik nr 2E do SIWZ
PRZEDMIAR ROBOT

Napwa b5t | REMONT I PRZEBUDOWA POMIESZCZEN PRACOWNICZYCH
budowlanych: MONITORINGU | DZIALU BEZPIECZENSTWA W BUDYNKU
ADMINISTRACYJNYM MUZEUM SLASKIEGO W KATOWICACH

Kody CPV: 45000000-7 - ROBOTY BUDOWLANE
45100000-8 - Przygotowanie terenu pod budowe
45111300-1 - Roboty rozbiorkowe
45400000-1 - ROBOTY WYKONCZENIOWE W ZAKRESIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH
45421111-5 - Instalowanie framug drzwiowych
45421131-1 - Instalowanie drzwi
45421152-4 - Instalowanie $cianek dziatowych
45432111-5 - Ktadzenie wyktadzin elastycznych
45432121-8 - Roboty w zakresie podtég w pomieszczeniach komputerowych
45442100-8 - Roboty malarskie
45300000-0 - ROBOTY INSTALACYJNE W BUDYNKACH
45310000-3 - Roboty instalacyjne elektryczne
45315700-5 - Instalowanie stacji rozdzielczych
45331000-6 - Instalowanie urzadzen grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzacyjnych

Adres obiektu | ul. T. Dobrowolskiego 1
budowlanego: 40-205 Katowice

Nazwa i adres | Muzeum Slaskie w Katowicach

zamawiajacego: ul. T. Dobrowolskiego 1

40-205 Katowice

Data opracowania: 09.2018r.




1. SPIS DZIALOW CPV

45000000-7 - ROBOTY BUDOWLANE:

45100000-8 - PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE
45111300-1 - Roboty rozbiorkowe

45400000-1 - ROBOTY WYKONCZENIOWE W ZAKRESIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH
45421111-5 - Instalowanie framug drzwiowych
45421131-1 - Instalowanie drzwi
45421152-4 - Instalowanie scianek dziatowych
45432111-5 - Ktadzenie wyktadzin elastycznych
45432121-8 - Roboty w zakresie podtég w pomieszczeniach komputerowych
45442100-8 - Roboty malarskie

45300000-0 - ROBOTY INSTALACYJNE W BUDYNKACH
45310000-3 - Roboty instalacyjne elektryczne
45315700-5 - Instalowanie stacji rozdzielczych
45331000-6 - Instalowanie urzadzen grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzacyjnych

2. WSTEP

Przedmiar Robot powinien by¢ odczytywany w powiazaniu z zapisami Umowy, Specyfikacja
Techniczng oraz Rysunkami i opisami. Uwaza sie, ze Wykonawca doktadnie zapoznat sie ze
szczegbtowym opisem robdt, ktére nalezy wykonac i sposobem ich wykonania. Catos¢ robot ma byc
wykonana zgodnie z ich intencja, znaczeniem i wymogami Zamawiajacego.

Ilosci wstawione obok Pozycji w kazdym Przedmiarze sa wielkoSciami szacunkowymi i zostaty podane
w celu stworzenia wspolnych zasad do sporzadzenia ofert.

Przyjmuje sie, ze pozycje wymienione w tabeli przedmiaru roboét zawieraja wszystkie konieczne
roboty posrednie, uzupetniajace i towarzyszace konieczne do wykonania roboty objetej dana pozycja
a zmierzajace do prawidtowej i zamierzonej funkcjonalnosci danych robdt. Podstawa ptatnosci bedzie
faktyczna ilos¢ wykonanej pracy, tak jak zostanie ona obmierzona przez Wykonawce i sprawdzona
przez Zamawiajacego oraz wyceniona po stawkach i cenach podanych w ofercie.

O ile nie zostato to wyraznie i doktadnie okreslone w Specyfikacji Technicznej i Przedmiarze Robét to
tylko pozycje wymienione w Przedmiarze Robot beda obmierzone. Koszty kazdej z faz operacyjnych,
ktore musza po sobie nastepowac dla zapewnienia odpowiedniej jakosci wykonania, nalezy ujac w tej
czy innej pozycji.

Krotkie opisy pozycji w Przedmiarze Robot przedstawione sa tylko dla celow identyfikacyjnych i nie
powinny w zaden sposob modyfikowa¢ badz anulowaé szczegotowego opisu zawartego w Umowie lub
Specyfikacji.

Wyceniajac poszczegblne pozycje, nalezy odnosic sie do Umowy, Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot Budowlanych oraz Dokumentacji Projektowej w celu uzyskania petnych wskazowek,
informacji, instrukcji lub opiséw robot i zastosowanych materiatow. Oczywistym jest tez, ze Roboty
musza byc¢ wykonane wedtug zasad fachowego wykonawstwa i wskazowek Zamawiajacego. Zadaniem
niniejszej Preambuty jest wyjasnienie celu sporzadzenia Przedmiarow Roboét oraz sposobu, w jaki
powinny one by¢ przez Wykonawce wypetnione.

Niniejsza Preambuta stanowi integralng cze$¢ Przedmiarow Robot.



3. WARUNKI OGOLNE

3.1.

3.2.

3.3.

3.4.

3.5.

Przedmiar Robot jest integralng czescig dokumentow Kontraktu. Przedmiar Robot podaje zakres
Robét do wykonania, opisanych w dokumentach Kontraktu.

Przyjmuje sie, ze pozycje Przedmiaru Robot pokrywaja wszystkie potrzeby i zobowiazania
wymagajace wypetnienia warunkéow Kontraktu. Ceny jednostkowe podane przez Wykonawce
musza pokrywac wszystkie koszty wykonania Robot i koszty zwigzane z:

« wypetnieniem obowiazkéw wynikajacych z Kontraktu i wszystkich innych zobowiazan i
wymagan zwiazanych z prowadzeniem Robdot wyspecyfikowanych w Kontrakcie lub
wynikajacych z Kontraktu;

e kosztami analiz laboratoryjnych i kosztami zwiazanymi;

» kosztami dostawy, magazynowania, zabezpieczenia, ubezpieczenia materiatow i urzadzen
oraz wszelkimi kosztami zwigzanymi;

» sprzetem, jego dostawa, utrzymaniem, zasilaniem, zuzyciem mediow dla potrzeb wykonania
Robét objetych Kontraktem;

» wszelkimi pracami i materiatami pomocniczymi;

»  kosztami ogolnymi, zyskiem, podatkami etc.

Pozycje Przedmiaru Robot opisuja w sposob skrocony zakres Robdt objetych Kontraktem. Ten
sposob przedstawienia zakresu Robot nie powtarza doktadnosci opisu i wymagan technicznych
podanych w Specyfikacji Technicznej. Przyjmuje sie, ze dana pozycja opisana w Przedmiarze
Robot w sposob skrocony odpowiada swoim zakresem petnemu opisowi prac podanemu we
wszystkich dokumentach Kontraktu.

Roboty opisane w kazdej pozycji Przedmiaru Robot skalkulowano w sposob scalony przyjmujac
jednostke przedmiaru dla Roboty wiodacej i uwzgledniajac udziat robot towarzyszacych i zuzycie
materiatdw w sposob przyblizony. Roboty opisane nalezy traktowac wskaznikowo. Rzeczywisty
obmiar robot towarzyszacych i zuzycie materiatéw (niezbednych do kompletnego wykonania
prac) inny niz podany w Specyfikacji Technicznej nie bedzie podstawa do zmian cen
jednostkowych, co jest ryzykiem Wykonawcy.

Roboty opisane w kazdej pozycji Przedmiaru Robot winny byé wykonywane w sposob kompletny
opisany w Specyfikacji Technicznej, z zachowaniem jakosci i zgodnie z wymaganiami Inzyniera.
W taki sposob Roboty beda odbierane. Wartos¢ podana w kazdej pozycji Przedmiaru Robot jako
cena jednostkowa pokrywa wszystkie wymogi kompletnego wykonania prac niezaleznie od tego
czy sa one szczegotowo, czy nieopisane w dokumentach Kontraktu

4. PRZEDMIAR ROBOT

4.1.

4.2.

Liczba i wymiar ustalone dla kazdej pozycji Przedmiaru Robét, sa oszacowang iloscig kazdego
rodzaju prac, ktére beda prowadzone na podstawie zawartego Kontraktu, ustalong w celu
utatwienia okreslenia wspolnych podstaw dla oceny ofert. Wykonawcy nie gwarantuje sie, ze
bedzie sie od niego wymagato przeprowadzenia tych ilosci prac, ktdére zostaty wyszczegolnione
dla konkretnej pozycji Przedmiaru Robét lub, ze rozmiar tych robot nie bedzie sie réznit, co do
wielkosci, w poréwnaniu do tych, jakie podano w Przedmiarze.

Kazda pozycja Przedmiaru Robét, ktorej rozliczenie jest przewidziane kwota ryczattowa i dla
ktorej nie ustalono harmonogramu ptatnosci bedzie rozliczona po kompletnym wykonaniu
wszelkich robot sktadowych, towarzyszacych i uzupetniajacych rozliczanych w pozycji.

5. CENY JEDNOSTKOWE

5.1.

5.2.

5.3.

5.4.

Ceny jednostkowe w ofercie Wykonawcy winny by¢ podawane w PLN z doktadnoscig do dwoch
miejsc po przecinku.

Ceny jednostkowe kazdej pozycji z Formularza oferty winny by¢ okreslane zgodnie z zasadami
podanymi w punkcie 2 i 3.

Wartos¢ netto za kazda pozycje obmiarowa (Formularz oferty, ust. 1, Tabela 1, kolumna 8) musi
by¢ iloczynem ceny jednostkowej i ilosci/liczby jednostek przedmiaru danej pozycji.

W przypadku btedu w mnozeniu wartosci danej pozycji obmiarowej przyjmuje sie, ze wartoscia
wigzaca Wykonawce pozostaje cena jednostkowa.



TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Kod poz. | Nr spec. . . L

Lp. przedm. techn. Opis j.m. | llos¢

1. OGOLNE: ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE - ZABEZPIECZAJACE
Roboty zabezpieczajace, w tym wynikajace z etapowania robot, tj. m.in.:
wynoszenie / zabezpieczenie mebli, zabezpieczenie urzadzen

1 1.1 SST-1 elektrycznych i sprzetow, wydzielenie frontu robot, wygodzenie stanowiska | kpl 1
pracy statej catodobowej, relokacja stanowisk pracy, zabezpieczenie
podtog folig itd.

2. BRANZA BUDOWLANA: ROBOTY ROZBIORKOWE
Roboty demontazowe i rozbidrkowe (wraz z usunieciem z budynku oraz
wywozem i utylizacja gruzu i materiatow rozbiorkowych):
- rozebranie scianek dziatowych gipsowo-kartonowych z 2 warstw ptyt

2 2.1 SST-1 . . . . ; kpl 1
g-k i wewn. izolacjg z wetny mineralnej [32 m2]
- demontaz drzwi - do powtdrnego wykorzystania [3 szt.: 2x 93x240 cm +
1x 93x240 z doswietlem bocznym 50x240 cm]

3 2.2 SST-1 I?gmoqtaz paneli podlogi t.ec.hnicznej oraz ponowny montaz po wykonaniu m2 3,70
scianki GK typ A - przyciecie i dopasowanie

3. BRANZA BUDOWLANA: ROBOTY MONTAZOWE
Scianki dziatowe z ptyt gipsowo-kartonowych na rusztach metalowych z

4 3.1 SST-2 pokryciem obustronnym, dwuwarstwowe - $ciana typ A oraz C - REI 120 - m? 15,86
ptyty GKF - profile UW/CW 75 - wg rys. detalu
Oktadziny z ptyt gipsowo-kartoowych - druga podwojna warstwa na

5 3.2 SST-2 istniejacej scianie g-k - sciana typ B - podwyzszenie odpornosci istniejacej m?2 62,01
sciany do REI120 - ptyty GKF - wg rys. detalu
Izolacje szczelin dylatacyjnych scian dziatowych gipsowo-kartonowych

6 3.3 SST-2 o docelowej odpornosci ogniowej REI120 masg ognioodporng m 23,76
trwaleelastyczng wg rys. detalu
Scianki dziatowe z ptyt gipsowo-kartonowych na rusztach metalowych z

7 3.4 SST-2 pokryciem obustronnym, dwuwarstwowe - sciana typ D - bez wymagan m?2 2,32
ppoz - ptyty GKB - profile UW/CW/UA 75 - wg rys. detalu
Scianki dziatowe z ptyt gipsowo-kartonowych na rusztach metalowych z

8 3.5 SST-2 pokryciem jednostronnym, dwuwarstwowe - przedscianka na monitory typ m? 37,83
E1 do E4 - ptyty GKB - profile UW/UA 50 - wg rys. detalu

9 3.6 SST-5 Montaz. drzwi wewnetrznych jednoskrzydtowych El 60 (ozn. D1) kpl 1
- drzwi dostarczane przez Wykonawce

10 3.7 SST-5 Montaz. drzwi wewpetrznych jednoskrzydtowych (ozn. D2) kpl 1
- drzwi z demontazu

11 3.8 SST-8 Dostawg i montaz nawiewnikow szczelinowych w scianach GK - parametry kpl 2
wg projektu
Remont / uzupetnienie posadzek z tworzyw sztucznych wraz z

12 3.9 SST-4 uzupetnieniem wykonczen przysciennych - wyktadzina kauczukowa - kolor i | m? 11,87
paramentry zblizone do istniejacych
Remont scian istniejacych - uzupetnienie ubytkow, szpachlowanie

13 3.10 SST-3 nieréwnosci, przygotowanie powierzchni pod malowanie farbami m?2 75,60
emulsyjnymi starych tynkéw - przyjeto 20 % powierzchni

14 3.11 $ST-3 Gruntowgme Scian i suﬁtovy preparatami gruntujacymi oraz dwukrotqe m? | 377,99
malowanie farbami emulsyjnymi - farba emulsyjna akrylowo-dyspersyjna
Przetozenie klimatyzatora wraz z instalacja - demontaz i montaz w nowym

15 3.12 SST-8 miejscu. (Uwaga! przeniesienie zasilania klimatyzatoréw ujete zostato w kpl 2,00
przedmiarze branzy elektrycznej silnoprqdowej poz.3.12)




4. BRANZA INSTALACYJNA: INSTALACJE SILNOPRADOWE

16 4.1 SST-7 :,\rgraolgi;;i ytgﬁsgckva)blowych (montaz koryt metalowych i kanatow m 121
17 4.2 SST-7 quoty zwigzane z monltaiem przewodow elektroinstalacyjnych zasilajacych m
gniazda elektryczne ogolne i gwarantowane 800
18 4.3 SST-7 Wykonanie zasilania rozdzielnicy RP 1 m 15
19 4.4 SST-6 Dostarczenie i montaz wraz podtaczeniem rozdzielnicy RR 1 kpl 1
20 4.5 SST-6 Dostarczenie i montaz wraz podtaczeniem rozdzielnicy RP 1 kpl 1
21 4.6 SST-7 Montaz opraw oswietlenia awaryjnego szt 7
22 4.7 SST-7 Montaz gniazd elektrycznych (ogélnych i gwarantowanych) szt 124
m | as | sy | Mo et s gt nese dotava seslaca o |
24 4.9 SST-7 Przeniesienie istniejacych tacznikow oswietleniowych kpl 1
25 4.10 SST-7 Przeniesienie istniejacych tacznikéw do sterowania rolet kpl 1
26 4.11 SST-7 Przeniesienie zasilania klimatyzatorow kpl 1
27 4.12 SST-7 Eg;g;ii:ls;?g;eREtniejqcych obwoddw nie pozarowych z rozdzielnicy RBMS do kpl 1
28 4.13 SST-7 Przeniesienie przycisku przeciwpozarowego wytacznika pradu kpl 1
29 4.14 SST-7 :r;(e);iesienie istniejacych przyciskow sterowania oknami oraz stupkami kpl 1
30 4.15 SST-7 \/n*gmitir;iang;zewodéw zasilajacych systemy pozarowego w obrebie centrum kpl 1
31 4.16 SST-7 Wykonanie inwentaryzacji RBMS i przekazanie schematow powykonawczych | kpl 1
2 4.17 SST-7 \(r)‘i)};l;;a:‘r:ii z:azz (;ezl:rl:tir);csérgg?uuzupetniajacych - montaz przepustow ppoz, kpl 1
33 4.18 SST-7 Pomiary elektryczne kpl 9
5. BRANZA INSTALACYJNA: INSTALACJE NISKOPRADOWE
34 5.1 SST-7 Demontaz kabli i urzadzen kontroli dostepu, SSP, monitoringu kpl 7
35 5.2 SST-6 Szafa IT - montaz, kompletowanie, podtaczenie kpl 1
36 5.3 SST-7 Wykonanie okablowania dla gniazd logicznych m 1350
37 5.4 SST-7 Montaz osprzetu elektroinstalacyjnego - wykonanie gniazd logicznych szt 73
38 55 SST-7 \(:\ll();kbcig\a;vrgsi;ﬁtemu kontroli dostepu - montaz urzadzen wraz z kpl 1
39 56 SST-7 \(:\ll();kbcig\a;vrgsi;ﬁtemu sygnalizacji pozaru - montaz urzadzen wraz z kpl 1
40 5.7 SST-7 Pomiary toréw transmisyjnych kpl 1
6. OGOLNE
M4 6.1 SST-6 - 8 | Dokumentacja powykonawcza kpl 2




